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EINLEITUNG

Dieses Handbuch dient als Anleitung zum Betreiben des Recon Trollingmotors.

Informationen zum Installieren des Trollingmotors finden Sie im Recon Installationshandbuch.

SYSTEMKOMPONENTEN

Recon Trollingmotor (bereitgestellt)
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Kopf
Fixiermanschette zur Tiefenarretierung
Lenkgetriebe

Saule

Bugkonus
Unterwassereinheit
Skeg

Propeller

Halterung
Stromkabel
Sonarkabel

NMEA 2000® Kabel

Entriegelungshebel fur Verstauen/
Betriebsposition

Wendelkabel



FreeSteer Joystick-Fernbedienung

Der Trollingmotor kann anhand der FreeSteer Joystick-Fernbedienung konfiguriert, kalibriert und
betrieben werden.

Joystick

EIN/AUS-Schalter / Meni
Ankersperre EIN/AUS
Propellerdrehzahl erhéhen

Propellerdrehzahl verringern
LC-Display
Trageband-Befestigung

Softkey In-Modus

Propeller EIN/AUS / Beende alle
Autopilot EIN/AUS
Programmierbare Tasten

Batterieabdeckung
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Verriegelung Batterieabdeckung

Kabelloses Advanced Pedal

Der Trollingmotor kann anhand des kabellosen Advanced Pedals kalibriert und bedient werden.

Vorderes Ende

Batteriefach
Geschwindigkeitseinstellknopf
Modus- / Aktionstasten
Abnehmbares unteres Tastenmodul
EIN/AUS-Schalter

Hinteres Ende

I G Mmoo mw >

Taster




Multifunktionsdisplay

Der Trollingmotor kann anhand eines Multifunktionsdisplays (MFD) eingerichtet und betrieben werden.
Kompatible MFDs sind:

s Lowrance HDS Pro, HDS Live, HDS Carbon oder Elite FS mit der neuesten Software

e Simrad® NSX, NSSevo3S oder NSOevo3S mit der neuesten Software

Benutzeroberflachen sind vom konkreten Madell abhangig. Halten Sie lhre MFD-Software stets auf dem
neuesten Stand, und Uberprifen Sie online, ob Aktualisierungen zur Dokumentation lhres MFDs vorliegen.

Beachten Sie, dass Folgendes nur mit einemn MFD moglich ist:
* Anzeigenund Bedienen des Trollingmotor-Sonars

+ Bedienen bestimmten Zubehdrs, z. B. Power-Pole® Anker
« Zugriff auf erweiterte Navigationsfunktionen

« Ubertragen von Software-Updates auf den Trollingmotor bei niedrigem Ladezustand des Akkus des
Mobilgerates

Mobil-App

Der Trollingmotor kann Uber ein Mobilgerat mit der Lowrance App oder der Simrad® App konfiguriert und
kalibriert werden, nachdem Sie den Trollingmotor in lhrem Profil registriert haben.



Notieren der Seriennummer

Wichtig ist, die Serien- und Modellnummer zur spateren Bezugnahme zu notieren.

Ihr Trollingmotor wird mit zwei Aufklebern geliefert, die seine Seriennummer angeben: einer (A) auf der
Innenseite der Halterung, leicht zugénglich, wenn der Trollingmotor verstaut ist, und der andere (B) in der
Aussparung hinter dem Lenkgetriebe, leicht zugdnglich mit dem Trollingmotor in Betriebsposition.

Registrieren des Produkts

Scannen Sie den entsprechenden QR-Code® zu |hrer Marke des Recon Trollingmotors, und registrieren Sie
Ihren Trollingmotor mithilfe Threr Lowrance App bzw. Simrad® App.

Lowrance Simrad®

Wenn Sie noch nicht tber die Lowrance App bzw. die Simrad® App verflgen, werden Sie Gber den QR-
Code® zum App Store |hres Gerétes weitergeleitet. Dort kénnen Sie die App mit einem Klick installieren, ein
Konto erstellen und mit der Registrierung Ihres Trollingmotors beginnen.

Nachdem |hr Trollingmotor spater installiert, eingeschaltet und im Kopplungsmodus ist (Anleitungen
hierzu finden Sie in der Recon-Betriebsanleitung), stellt Ihre Mobil-App automatisch eine Verbindung
Uber Bluetooth® zu Ihrem Trollingmotor her und nimmt den Registrierungsprozess durch Speichern der
Seriennummer |hres Trollingmotors vor.

Mit der Lowrance® App bzw. der Simrad® App kénnen Sie auf die Einstellungen lhres Trollingmotors
zugreifen und den Status Ihres Trollingmotors und Diagnosefehlercodes und Beschreibungen anzeigen.

=» Hinweis: Ihr Trollingmotor kann nur bei einem einzigen Mobil-App-Konto registriert werden.

Alternativ kdnnen Sie Ihren Trollingmotor registrieren, indem Sie das Formular unter
www.lowrance.com/mfdreg bzw. www.simrad-yachting.com/mfdreg ausfillen.



SICHERHEIT - VOR HANDHABUNG UND BETRIEB LESEN

Verantwortlichkeiten des Bootsfiihrers

Der Bootsfuhrer (Fahrer) ist fur den korrekten und sicheren Betrieb des Bootes sowie flr die Sicherheit der
Personen auf dem Boot und fir die Sicherheit der Allgemeinheit verantwaortlich. Dringend empfohlen wird,
dass jeder Bootsflihrer (Fahrer) und jeder vom Bootsfuhrer beauftragte Bediener vor Handhabung und/
oder Bedienung des Trollingmotors das Handbuch vollstandig gelesen und verstanden hat.

Stellen Sie sicher, dass mindestens eine weitere Person an Bord in die grundlegende Bedienung des

Trollingmotors eingewiesen ist, fUr den Fall, dass der Bootsflihrer nicht mehr in der Lage ist, das Boot zu
fihren.

Der Bootsfiihrer und alle anderen Personen auf dem Boot miissen Schwimmbhilfen gemaR den geltenden
Gesetzen und Bestimmungen tragen (oder anlegen).

Bootsfuhrer sind verpflichtet, Bootsunfalle an die flr die Schifffahrt zustandige ortliche
Strafverfolgungsbehdrde zu melden.

Schutz von Menschen im Wasser

Beim Trolling

Flr eine Person im Wasser ist es schwierig, einem sich ndhernden Wasserfahrzeug auszuweichen, selbst
dann, wenn das Wasserfahrzeug nur mit niedriger Geschwindigkeit fahrt. Fahren Sie daher stets nicht zu
schnell, und seien Sie extrem vorsichtig, wenn Sie in einem Gebiet fahren, in dem sich Personen im Wasser
befinden kénnten.

Bei ruhendem Boot

A\ WARNUNG: Einsich drehender Propeller, ein sich bewegendes Boot oder ein robustes, am Boot
befestigtes Objekt kann Personen im Wasser schwer oder gar todlich verletzen. Stoppen Sie den
Trollingmotor sofort, wenn sich Personen in der Ndhe |hres Bootes im Wasser befinden.

Trennen Sie den Trollingmotor von der Stromversorgung, bevor Sie Personen das Schwimmen oder den
Aufenthalt in der Nahe des Propellers des Trollingmotors gestatten.

Beobachten Sie beim Boot in Bewegung die Positionen aller Personen auf dem Boot. Eine plétzliche
Verringerung der Geschwindigkeit des Bootes, z. B. bei einer scharfen Anderung der Fahrtrichtung des
Bootes, kénnen Personen vom Boot geschleudert werden.

Der Bootsflhrer bzw. Fahrer muss freie Sicht haben, insbesondere nach vorn. Personen auf dem Boot,
Ladung oder Angelsitze dirfen die Sicht des Bootsflhrers bzw. Fahrers beim Fahren des Bootes nicht
behindern.

Fahren Sie nicht zu schnell, und gehen Sie beim Befahren von Flachwassern besonders vorsichtig vor.



EINSCHALTEN UND HERSTELLEN EINER VERBINDUNG

Bei diesen Verfahren wird davon ausgegangen, dass der Trollingmotor bereits gemaf den Anleitungen im
Recon Installationshandbuch installiert und verkabelt wurde.

Einschalten des Trollingmotors
Der Trollingmotor schaltet sich automatisch ein, sobald die Stromversorgung angelegt wird. Der
Trollingmotor gibt schnell nacheinander drei Téne ab, und alle LEDs leuchten beim Einschalten blau auf.

Zum Einschalten des ausgeschalteten Trollingmotors driicken Sie kurz die EIN/AUS-Taste (A) an der
Rlckseite der Halterung.

Zum Ausschalten des Trollingmotors driicken Sie erneut kurz die EIN/AUS-Taste (A).
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> Hinweis: Andere Gerdte des Systems, wie Fernbedienungen, Pedale und Displaygerdte missen gesondert
eingeschaltet werden.

Betriebsbereitschaft

Wenn der Trollingmotor betriebsbereit ist:

* Die STATUS-LED (links) wechselt von Blau zu einer Farbe, die den Status der Stromversorgung des
Trollingmotors anzeigt, und

e Die MODE-LED (Modus, rechts) wechselt von Blau zu einer Farbe, die den GPS-Status des
Trollingmotors anzeigt (Rot = kein GPS-Signal, Griin = GPS-Signal).

=» Hinweis: Es kann einige Sekunden dauern, bis der Trollingmotor ein GPS-Signal erfasst. Die Modi "Manuell"
und "Steuerkurs sperren" kbnnen ohne GPS genutzt werden. Weitere Informationen finden Sie unter GPS auf
Seite 36.

Weitere Informationen Giber die LED-Anzeigen und die Signalténe des Trollingmotors finden Sie auf
Seite 14.



Einschalten der Fernbedienung

Zum Einschalten der FreeSteer Fernbedienung dricken und halten Sie die Menu-Taste = (A) oben rechts
auf der Fernbedienung.

—» Hinweis: Durch kurzes Driicken dieser Taste rufen Sie das Hauptment auf:

Zum Ausschalten der Fernbedienung drlicken Sie erneut kurz die Meni-Taste (A).

A EIN/AUS- und Menu-Taste
B Joystick

Betriebsbereitschaft

Wourde die Fernbedienung zuvor mit dem Trollingmotor gekoppelt und ist der Trollingmotor eingeschaltet
und in Reichweite, stellt die Fernbedienung automatisch Uber Bluetooth® eine Verbindung zum
Trollingmotor her. Weitere Informationen zum Herstellen einer Verbindung finden Sie unter Koppeln von
Geraten auf Seite 12.

Ist die FreeSteer Fernbedienung betriebsbereit, wird auf dem LC-Display Folgendes angezeigt:
* Verstaut: Der Trollingmotor wird mit Strom versorgt und ist verstaut, oder

e Manuell: Der Trollingmotor wird mit Strom versorgt und ist bereitgestellt (Propeller noch nicht
einkuppelt).

Navigieren durch die Meniis

1 Driicken Sie auf der Fernbedienung kurz die Menii-Taste = (A, siche oben). Das Hauptmenii wird
angezeigt.

2 Wihlen Sie Mentioptionen aus, indem Sie den Joystick (B, siehe oben) vor- und zurtickbewegen.

3 Zum Aufrufen bzw. Aktivieren der ausgewahlten Option driicken Sie den Joystick senkrecht nach
unten.

Informationen zu allen Tasten der FreeSteer Fernbedienung finden Sie auf Seite 31.
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Einschalten des Pedals

Ein aneine 12 V-Stromversorgung angeschlossenes Pedal schaltet sich automatisch ein, wenn die
Stromversorgung eingeschaltet wird.

Zum Einschalten eines mit AA-Batterien mit Strom versorgten Pedals driicken Sie kurz die EIN/AUS-
Taste (A) unter dem hinteren Ende des Pedals.

Zum Ausschalten des Pedals driicken Sie erneut kurz die EIN/AUS-Taste (A).

g
I

Il D~ @/ s\ — el
B 8

EIN/AUS-Taste am Pedal
Status- und Batterieanzeige des Pedals
Stromkabel 12 V (optionale Installation)

Unteres Tastenmodul (abnehmbar)

OO W >

Eingeschaltet und betriebsbereit
Wahrend des Einschaltvorgangs leuchtet die LED (B, siehe oben) am Pedal blau.

AnschlieSend dndert sich die Farbe der LED und zeigt den Batteriezustand und dann den Bluetooth®
Verbindungsstatus an.

Weitere Informationen (ber die Anzeige-LED des Pedals finden Sie auf Seite 16.
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Koppeln von Geraten

/I WARNUNG: Bei Verwendung von nicht zugelassenem Zubehér zum Steuern des Motors kénnen
Schéaden, unerwartetes Einschalten des Motors und/oder Verletzungen die Folge sein. Verwenden
Sie ausschlieB3lich zugelassene Bauteile und zugelassenes Zubehér, auch Bedien- und Steuergerite
wie Fernbedienungen, auf sichere Weise und ausschlief3lich wie in den Anleitungen vorgegeben.
Andernfalls konnen versehentliches oder unerwartetes Einschalten des Motors die Folge sein.

Fernbedienungen, Pedale und Mobilgerate-App kommunizieren mit dem Trollingmotor Gber Bluetooth®.

Als Bluetooth®-Kopplung wird der Vorgang bezeichnet, bei dem Gerate Informationen austauschen und
speichern, die es ihnen ermdglichen, sich gegenseitig zu erkennen und in Zukunft Daten zu senden und
zu empfangen (sich zu verbinden). Nachdem ein Geréat zum ersten Mal mit dem Trollingmotor gekoppelt
wurde, stellt dieses Gerat automatisch eine Verbindung zum Trollingmotor her, sobald der Trollingmotor
und das Gerét eingeschaltet sind und sich in Reichweite zueinander befinden.

<> Hinweis: Die Verbindung der Gerdte hat unter idealen Bedingungen und bei hindernisfreier Sicht auf den
Trollingmotor eine erwartete Reichweite von maximal 25 m (80 ft) zum Trollingmotor.

> Hinweis: Bis zu flinf Gerdte kénnen gleichzeitig mit dem Trollingmotor verbunden sein.

> Hinweis: Damit das Multifunktionsdisplay (MFD) des Bootes fur den Trollingmotor genutzt werden kann,
miissen sowohl das MFD als auch der Trollingmotor mit ein und demselben NMEA 2000® Netzwerk verbunden
sein. Informationen tiber NMEA 2000% Netzwerke finden Sie im Installationshandbuch lhres MFD.

Mit dem Trollingmotor geliefertes Zubehér ist bereits mit dem Trollingmotor gekoppelt.

Zubehdr, das separat vom Trollingmotor gekauft wurde, oder Zubehdr, das auf die Werkseinstellungen
zuruckgesetzt wurde, muss jedoch bei erstmaligem Herstellen der Verbindung erst mit dem Trollingmotor
gekoppelt werden.

Voraussetzungen zum Koppeln von Gerat und Trollingmotor:

e Sowohl Gerat als auch Trollingmotor eingeschaltet

Weniger als 4 m (13 ft) voneinander entfernt

¢ Sowohl Gerit als auch Trollingmotor im Bluetooth® Kopplungsmodus

Trollingmotor

Zum Versetzen des Trollingmotors in den Bluetooth® Kopplungsmodus halten Sie die EIN/AUS-Taste an der
Riickseite der Halterung gedrlickt.

Wenn sich der Trollingmotor im Kopplungsmodus befindet, blinken die LEDs auf der Halterung und die
Anzeige am Kopf des Trollingmotors blau.

Fernbedienung
<> Hinweis: Wurde die FreeSteer Joystick-Fernbedienung im selben Versandkarton wie der Trollingmotor geliefert, wurde
die Fernbedienung bereits werkseitig mit dem Trollingmotor gekoppelt. Ein erneutes Koppeln ist nicht erforderlich.

Muss die FreeSteer Joystick-Fernbedienung mit dem Trollingmotor erst noch gekoppelt werden, gehen Sie
wie folgt vor:

1 Dricken Sie kurz die Menti-Taste = auf der Fernbedienung. Das Menti wird angezeigt.

2 Navigieren Sie mit dem Joystick durch die Mentoptionen. Zum Aufrufen bzw. Aktivieren der
ausgewdhlten Option drlicken Sie den Joystick senkrecht nach unten. Navigieren Sie zu Einstellungen >
Fernbedienung > Bluetooth > Gerat koppeln.

3 Befolgen Sie die Anleitungen auf dem Bildschirm, um den Trollingmotor in den Bluetooth®
Kopplungsmodus zu versetzen und die Fernbedienung mit dem Trollingmotor zu koppeln.

-» Hinweis: Eine FreeSteer Fernbedienung kann jeweils nur mit einem einzigen Trollingmotor gekoppelt werden.
Das bedeutet, dass eine FreeSteer Fernbedienung nur zu demjenigen Trollingmotor eine Verbindung aufbaut,
mit dem die Fernbedienung zuletzt gekoppelt wurde. Ein Trollingmotor hingegen kann mit mehreren FreeSteer
Fernbedienungen gekoppelt werden.
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FuBpedal

- Hinweis: Wurde das kabellose Advanced Pedal im selben Versandkarton wie der Trollingmotor geliefert, wurde
das Pedal bereits werkseitig mit dem Trollingmotor gekoppelt. Ein erneutes Koppeln ist nicht erforderlich.

Muss das kabellose Advanced Pedal mit dem Trollingmotor erst noch gekoppelt werden, gehen Sie wie folgt
vor:

1 Zum Versetzen des Trollingmotors in den Bluetooth® Kopplungsmodus halten Sie die EIN/AUS-Taste an
der Rickseite der Halterung gedrickt.

2 Zum Versetzen des Pedals in den Bluetooth® Kopplungsmodus halten Sie die EIN/AUS-Taste an der
Rickseite des Pedals gedriickt.

Befindet sich das Pedal im Kopplungsmodus, blinkt die Status-LED am Pedal schnell in Blau. Nach
erfolgreicher Kopplung leuchtet die LED kurz durchgehend blau. AnschlieBend zeigt ein langsames
blaues Blinken an, dass das Pedal mit dem Trollingmotor verbunden ist.

=» Hinweis: Ein kabelloses Advanced Pedal kann jeweils nur mit einem einzigen Trollingmotor gekoppelt werden.
Das bedeutet, dass das Pedal nur zu demjenigen Trollingmotor eine Verbindung aufbaut, mit dem das Pedal
zuletzt gekoppelt wurde. Ein Trollingmotor hingegen kann mit mehreren kabellosen Advanced Pedalen
gekoppelt werden.

Mobilgerat

Zum Koppeln eines Mobilgerates, auf dem die Lowrance App oder die Simrad® App ausgefiihrt wird, mit
dem Trollingmotor rufen Sie die App auf, und befolgen Sie die Anleitungen auf dem Bildschirm.

-» Hinweis: Die Kopplung erfolgt in der App und nicht Gber die Bluetooth® Einstellungen des Mobilgerdtes.

Entkoppeln von Gerdten vom Trollingmotor
Mitdem Trollingmotor kénnen bis zu acht Gerate gekoppelt sein.

Informationen Uber das Entkoppeln aller mit einem Trollingmotor gekoppelten Gerate finden Sie unter
Zurlicksetzen des Trollingmotors auf Werkseinstellungen auf Seite 58.

Fernbedienung

Informationen Uber das Entkoppeln einer FreeSteer Joystick-Fernbedienung vom Trollingmotor finden Sie
unter Wiederherstellen der Werkseinstellungen auf Seite 58.

FuBpedal

Informationen Uber das Entkoppeln eines kabellosen Advanced Pedals vom Trollingmotor finden Sie unter
Wiederherstellen der Werkseinstellungen auf Seite 58.
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LEDs und Signaltone zur Statusanzeige

Der Trollingmotor zeigt seinen derzeitigen Status anhand einer Reihe von Signaltonen und Anzeigeleuchten an.

LEDs und Signalténe am Trollingmotor

A Anzeige-LED am Kopf des Trollingmotors

B STATUS-LED

C MODE-LED (Modus)

NEQELOE

Blaue Anzeige-

STATUS-LED (links)

MODE-LED (rechts)

Bedeutung

| Drei Tone
(aufsteigend)

leuchte am Kopf

Blinkt einmal
lang und dann
zweimal kurz

an Halterung an Halterung

| Beide leuchten durchgehend blau
I

Trollingmotor im
Einschaltvorgang

Keine

Einzelner | Leuchtet | Leuchtet Propeller eingekuppelt
kurzer Ton | durchgehend durchgehend blau | oder Autopilot oder
blau Ankersperre aktiviert
Keine Blinkt langsam Keine Leuchtet Propeller pausiertim
blau durchgehend blau Modus "Anker sperren”
oder im Modus
"Autopilot”
Zweikurze Blaues Leuchten | Keine Wechsel von Blau Propeller ausgekuppelt
Téne, gleiche erlischt (zu Grin oder Rot, | oder Autopilot
Tonhohe zeigt GPS-Status oder Ankersperre
an) deaktiviert
| Zweikurze Toéne | Keine Keine Leuchtet GPS verbunden
| (aufsteigend) durchgehend grin
Zwei kurze Tone | Keine Keine Leuchtet Kein GPS-Empfang
| (absteigend) _ durchgehend rot
Keine Blinkt schnell Beide blau blinkend, abwechselnd Trollingmotor
blau zwischen links/rechts im Bluetooth®

Kopplungsmodus

14




Akustische
Signale

Blaue Anzeige-
leuchte am Kopf

STATUS-LED (links)
an Halterung

MODE-LED (rechts)
an Halterung

Bedeutung

Ton

Keine

Blinkt langsam
blau

zwischen links/rechts

Beide weil blinkend, abwechselnd
zwischen links/rechts

Zwei kurze Téne | Keine Keine Keine Angeforderte Aktion
(absteigend) abgelehnt
Einzelner langer | Keine Beide rot blinkend, abwechselnd Stérung

Software-Update |3uft

Keine

Keine

Cyan (blaugriin) Keine

Stromversorgung 24 V
Trollingmotor OK
(Uber 40 %)

Keine

Keine

Grin Keine

Stromversorgung 36 V
Trollingmotor OK
(Gber 40 %)

Keine

Keine

Orange | Keine

Stromversorgung
Trollingmotor
Uberwachen (liegt
zwischen 20 %
und 40 %)

Keine

Keine

Rot Keine

Stromversorgung
Trollingmotor
unter 20 %

Keine

Keine

Blinkt rot | Keine

|
A =

Stromversorgung
Trollingmotor kritisch
niedrig

Hinweis: Normal ist, dass der verstaute Trollingmotor keine GPS-Fixierung hat.

Hinweis: Der Trollingmotor ist auf 24 V voreingestellt.

Wiéhrend der Kalibrierung

Akustische

Blaue Anzeige-

STATUS-LED MODE-LED (rechts)

Bedeutung

Signale

leuchte am Kopf

(links) an Halterung an Halterung

Keine Keine Beide blinken blau Trollingmotor im
Maodus "Benutzer-
konfiguration": mit
Kalibrierung fortfahren

Zwei kurze Tone | Keine Beide blinken einige Sekunden lang grin, Kalibrierung

(aufsteigend) abwechselnd zwischen links/rechts erfolgreich

Zwei kurze Tone | Keine Beide blinken einige Sekunden lang rot, Kalibrierung

(absteigend) abwechselnd zwischen links/rechts fehlgeschlagen

Keine Keine Farbe zeigt Grin oder Rot, Trollingmotor hat den

Batteriestatus an zeigt GPS-Status an

Modus "Benutzer-
konfiguration"
verlassenundistin
den Modus "Manuell"
zurlckgekehrt
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LED am Pedal
Links oben auf dem Pedal befindet sich eine Status-LED.

Pedal-LED Bedeutung

Sequenz beim Blinkt zweimal schnell blau Pedal schaltet sich ein

Einschaltvorgang "

dae Pedals Grin oder orange oder rot Stromversorgung Pedal:
s .

Grun: Stromversorgung Pedal OK (Uber 40 %)
Orange: Unter 40 %
Rot: Unter 20 %

Langsames rotes Blinken Bluetooth® Verbindung: Suche

Leuchtet durchgehend blau, dann AUS | Bluetooth® Verbindung: Verbunden

Betrieb Langsames blaues Blinken Pedal hat Bluetooth® Verbindung zum
Trollingmotor
Schnelles blaues Blinken Pedal ist im Bluetooth® Kopplungsmodus
[ Langsames weil3es Blinken : Software—Upd;ce |duft
Langsames rotes Blinken Storung
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BEREITSTELLEN UND VERSTAUEN

Bereitstellen des Trollingmotors

1 Entriegeln Sie die Fixiermanschette zur Tiefenarretierung, indem Sie den Verriegelungshebel (A)
zurtckklappen.

2 Schieben Sie die Fixiermanschette zur Tiefenarretierung vom Lenkgetriebe weg, und arretieren Sie sie
weiter oben an der Saule (B).

3 Erfassen Sie den Trollingmotor unterhalb des Kopfes an der Sule, und driicken Sie den
Entriegelungshebel zum Verstauen/Bereitstellen (C, siehe oben) nach unten.

4  Schieben Sie den Trollingmotor bei gedricktem Entriegelungshebel zum Verstauen/Bereitstellen
nach vorn und aus seiner Halterung heraus. Durch das Gewicht der Unterwassereinheit drehen sich
Trollingmotor und Lenkgetriebe nach unten.

/I, WARNUNG: Achten Sie beim Bereitstellen des Motors und beim Einstellen der Motortiefe auf
plétzliche Gewichtsverlagerungen. Verletzungsgefahr! Erfassen Sie den Trollingmotor beim Anheben
oder Absenken fest an seiner Saule, bevor Sie die Fixiermanschette zur Tiefenarretierung 6ffnen.
Zudem befindet sich an der Unterseite des Kopfes des Trollingmotors eine Aussparung, an der Sie den
Trollingmotor erfassen und stiitzen kénnen.

/I, WARNUNG: Verwenden Sie niemals das Wendelkabel als Griff zum Anheben oder Absenken des
Motors.

5 Lassen Sie den Entriegelungshebel zum Verstauen/Bereitstellen wieder in seine neutrale Position gleiten.

6 Beim senkrechtstehenden Trollingmotor verhindert die Fixiermanschette zur Tiefenarretierung an der
Saule, dass der Motor weiter nach unten absinkt. Ziehen Sie die Saule zurlick, um sicherzustellen, dass
sie in der bereitgestellten Position sicher arretiert ist.

/. WARNUNG: Wurde der Bug-Offset kalibriert, dreht sich der Trollingmotor bei Bereitstellung
immer automatisch in seine mit dem Kiel ausgerichtete Position.
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Einstellen der Tiefe des Motors

Die Tiefe des Trollingmotors wird anhand der Fixiermanschette zur Tiefenarretierung (A) an der Sdule des
Motors eingestellt. Die optimale Tiefe der Unterwassereinheit ist vom Bootstyp, von den Gegebenheiten
des Gewéssers und vom Unterwasserterrain abhdngig. Wenn Sie héren, dass die Propellerblatter gegen
die Wasseroberflache spritzen oder kavitieren, senken Sie die Unterwassereinheit weiter ab. Achten Sie
beim Einstellen der Motortiefe darauf, dass die Unterwassereinheit vollstandig eingetaucht ist und sich
mindestens 300 mm (12 Zoll) (B) unter der Wasseroberflache befindet.

D

1 Stellen Sie sicher, dass sich der Propeller erst dreht, nachdem Sie die Tiefe des Motors eingestellt haben.

Stitzen Sie den Trollingmotor ab, indem Sie den Trollingmotor fest an der Sdule oder an der Aussparung
an der Unterseite des Kopfes des Trollingmotors erfassen.

3 Offnen Sie die Fixiermanschette zur Tiefenarretierung. Beachten Sie, dass sich der Trollingmotor jetzt
unter dem Gewicht der Unterwassereinheit nach unten bewegen kann.
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Heben bzw. senken Sie den Trollingmotor auf die gewlinschte Tiefe.

5 Schieben Sie die Fixiermanschette zur Tiefenarretierung bis zum Anliegen gegen das Getriebe (erfassen
Sie die Manschette an ihrem Korper, nicht am Verriegelungshebel). Sichern Sie die Unterwassereinheit
in der gewlUnschten Tiefe durch Schlielsen der Fixiermanschette zur Tiefenarretierung.

Verstauen des Trollingmotors

/I WARNUNG: Der Trollingmotor darf erst verstaut werden, nachdem der Propeller zum Stillstand
gekommen ist. Der Motor darf nur mit tief genug in das Wasser eingetauchtem Propeller gestartet
und betrieben werden.

/v WARNUNG: Bewegliche Teile wie Scharniere und Drehpunkte kénnen schwere Verletzungen
verursachen. Halten Sie beim Verstauen, Bereitstellen oder Kippen des Motors Abstand zu
beweglichen Teilen.

Stellen Sie sicher, dass sich der Propeller nicht dreht, und stellen Sie sicher, dass um den Trollingmotor
herum ausreichend Freiraum vorhanden ist, bevor Sie den Motor in die verstaute Position anheben.

1 Dricken Sie den Entriegelungshebel fir Verstauen/Betriebsposition nach unten. Der Trollingmotor ist so
eingestellt, dass er sich in eine Verstauposition Prop auen von 90° dreht. Weitere Informationen Uber
das Andern der Selbstausrichtung in Verstauposition finden Sie unter Verstaurichtung auf Seite 23.

2 Erfassen Sie den Trollingmotor an den Aussparungen an der Unterseite des Kopfes.

3 Ziehen Sie bei nach unten gedrucktem Entriegelungshebel den Trollingmotor nach oben, und kippen Sie
den Trollingmotor nach hinten in Richtung der Halterung. Die Saule bewegt sich durch das Gewicht des
Lenkgetriebes nach oben.
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4  Wihrend sich die Sdule des Trollingmotors der Halterung nahert, lassen Sie den Entriegelungshebel
zum Verstauen/Bereitstellen los. Dadurch wird die Unterwassereinheit in ihrer Halterung verriegelt.

5 Nachdemder Trollingmotor parallel zum Bootsdeck verstaut wurde, entriegeln Sie die
Fixiermanschette zur Tiefenarretierung (A).

6 FihrenSiedie entriegelte Fixiermanschette zur Tiefenarretierung an der Siule nach unten, und
arretieren Sie sie am Getriebe (B).

/N WARNUNG: Wir empfehlen, die Fixiermanschette zur Tiefenarretierung fest am Getriebe zu
verriegeln, wenn das Boot unterwegs ist oder auf dem Anhénger steht.

-» Hinweis: Normal ist, dass der verstaute Trollingmotor sein GPS-Signal verliert.

Wechseln der Offnungsseite der Manschette (optional)

Die Fixiermanschette zur Tiefenarretierung an der Trollingmotorsdule sollte sich von der Oberseite der
Saule aus 6ffnen und schlieBen lassen, wenn der Motor verstaut ist.

Wenn sich die Fixiermanschette zur Tiefenarretierung von der Unterseite der Séule her &ffnet, gehen Sie
wie folgt vor, um die Manschette anzupassen:

—» Hinweis: Fir diesen Vorgang muss der Trollingmotor verstaut sein.

1 Legen Sie ein Handtuch unter die Trollingmotorséule, um zu verhindern, dass herunterfallende Teile
verloren gehen.
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Entfernen Sie mit einem Inbusschlissel 5/32" (4 mm) die Schraube (A) der Tiefenarretierung, mit der
die Manschette (B) befestigt ist.

Trennen Sie den Sperrhebel (C) von der Manschette. Achten Sie darauf, dass der sich im Arretierhebel
frei bewegende Metallzylinder nicht verloren geht.

Drehen Sie den Arretierhebel um 180° und positionieren Sie ihn (mit dem Metallzylinder darin) oben
auf der Saule (D).

Setzen Sie die Schraube von der Unterseite der Manschette (E) ein, und ziehen Sie sie auf 1,7 Nm
(1,3 Ib-ft) fest.

Testen Sie vor der weiteren Verwendung, ob sich die Manschette sicher an der Trollingmotorsaule
arretieren lasst.

Hinweis: Die Fixiermanschette zur Tiefenarretierung sollte sich nicht verschieben lassen, wenn der Hebel
geschlossen ist, und sie sollte sich frei bewegen lassen, wenn der Hebel vollstdndig gedffnet ist. Erfassen Sie
die Fixiermanschette zur Tiefenarretierung zum Verschieben an der Manschette und nicht am gedffneten
Verriegelungshebel.

Zum Einstellen der Festigkeit der Manschette schlieen Sie den Arretierhebel, und ziehen Sie die
Schraube der Tiefenarretierung jeweils um eine Vierteldrehung an bzw. I6sen Sie die Schraube.
Uberprifen Sie nach jeder Anderung die Einstellung.

21



EINSTELLUNGEN

Die Grundeinstellungen des Trollingmotors kénnen Sie mithilfe eines der folgenden Geréate konfigurieren:

s FreeSteer Joystick-Fernbedienung

+ Mobilgerdt mit installierter Lowrance App bzw. Simrad® App

¢« Kompatibles Multifunktionsdisplay (MFD)

- Hinweis: Halten Sie die Software lhres MFD auf dem neuesten Stand. Weitere Informationen finden Sie in der
Dokumentation des MFD.

Das zum Konfigurieren der Einstellungen genutzte Gerat muss eingeschaltet und mit dem Trollingmotor
verbunden sein.

Zugreifen auf Einstellungen Giber Fernbedienung

1 Uberzeugen Sie sich davon, dass der Trollingmotor und die Fernbedienung eingeschaltet und
miteinander verbunden sind.

2 Dricken Sie kurz die Menii-Taste = auf der Fernbedienung. Das Menu wird angezeigt.

3 Navigieren Sie mithilfe des Joysticks zu Einstellungen > Trollingmotor.

Zugreifen auf die Einstellungen tiber die Mobil-App

1 Uberzeugen Sie sich davon, dass der Trollingmotor und das Mobilgerit eingeschaltet und miteinander
verbunden sind.

2 Offnen Sie auf dem Mobilgerat die Lowrance App bzw. die Simrad® App, und navigieren Sie zu

My devices (Meine Geréte).

Wahlen Sie aus der Liste der flr Ihr Profil gespeicherten Gerate den Trollingmotor aus.

4  Nachdem der Startbildschirm des Trollingmotors angezeigt wird, navigieren Sie zu Settings >
Trolling motor (Einstellungen > Trollingmotor).

w

Bootsgrol3e

Die Einstellung der BootsgrofSe dndert die Intensitdt der Korrekturen des Trollingmotors beim Beibehalten
von Position oder Geschwindigkeit mithilfe von GPS.

Die Bootsgréf3e ist in der Voreinstellung auf O (neutral) eingestellt.

¢ Durch Einstellen negativer Werte wird die Reaktion des Trollingmotors sanfter, geeignet fir kleinere
und leichtere Boote.

» Durch Einstellen positiver Werte wird die Reaktion des Trollingmotors aggressiver, geeignet flr
grofere und schwerere Boote.

Stellen Sie in Abhdngigkeit von der Grée Ihres Bootes und von den Umgebungsbedingungen einen Wert
von =5 bis+5 ein.

Ankunftsmodus

Die Einstellung Ankunftsmodus legt das Verhalten des Trollingmotor beim Ausfiihren einer Fahrsequenz

fest, z. B. beim Anfahren eines Wegpunktes.

« Standby: Die Voreinstellung fir den Ankunftsmodus ist "Standby". Hat das Boot den Endpunkt der
Fahrterreicht, wird der Propeller ausgeschaltet und der Trollingmotor wechselt in den Standby-Modus.

* Anker: Hat das Boot den Endpunkt der Fahrt erreicht, wechselt der Trollingmotor in den Modus "Anker
sperren”. Weitere Informationen finden Sie unter Modus "Anker sperren" auf Seite 40.

o Kurs: Hat das Boot den Endpunkt der Fahrt erreicht, wechselt der Trollingmotor in den Modus "Kurs
sperren” (und fahrt mit der derzeitigen Propellerdrehzahl oder der eingestellten Speed tiber Grund
auf dem momentanen Kurs weiter). Weitere Informationen finden Sie unter Autopilot-Modi ("Kurs
sperren" und "Steuerkurs sperren") auf Seite 44.

e Steuerkurs: Hat das Boot den Endpunkt der Fahrt erreicht, wechselt der Trollingmotor in den Modus
"Steuerkurs sperren” (und fahrt mit der derzeitigen Propellerdrehzahl oder der eingestellten Speed
tber Grund auf dem momentanen Steuerkurs weiter). Weitere Informationen finden Sie unter
Autopilot-Modi ("Kurs sperren" und "Steuerkurs sperren") auf Seite 44.
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Verstaurichtung

Beim Dricken des Entriegelungshebels flr Verstauen/Betriebsposition dreht sich der bereitgestellte
Trollingmotor in die fir die Unterwassereinheit konfigurierte Verstaurichtung.

¢ Prop auBen: Beiverstautem Trollingmotor befindet sich der Propeller auf der Backbordseite der Halterung.
* Prop innen: Beiverstautem Trollingmotor befindet sich der Propeller auf der Steuerbordseite der Halterung.

¢ Aus: Der Trollingmotor muss zum blindigen Verstauen gegen die Halterung manuell gedreht werden,
entweder in Position Prop auBen oder in Position Prop innen.

~» Hinweis: Die Bezeichnungen Prop aufen und Prop innen beziehen sich auf einen backbordseitig montierten
Trollingmotor. Sie kénnen den Trollingmotor jedoch an jeden beliebigen Ort installieren, der die im
Recon Installationshandbuch aufgefiihrten Vorgaben erftillt.

Trollingmotoren, verstaut mit Prop auBen

/I, WARNUNG: Wenn Zubehér wie Schwinger installiert sind, stellen Sie die Verstaurichtung in den
Systemeinstellungen so ein, dass das Zubehér nicht gegen die Halterung des Trollingmotors st6Rt.

- Hinweis: Wenn lhre bevorzugte Verstaurichtung dazu fuhrt, dass die Fixiermanschette zur Tiefenarretierung
von der Untersei_t_e der Sdule des Trollingmotors aus gedffnet werden muss, informieren Sie sich unter
Wechseln der Offnungsseite der Manschette (optional) auf Seite 20.

Autopilot

Die beiden Autopilot-Funktionen sind der Modus "Kurs sperren” und der Modus "Steuerkurs sperren’.
Der zugewiesene Autopilot-Modus wird anhand der Autopilot-Taste A auf der FreeSteer Fernbedienung
gestartet und gestoppt.

Inder Voreinstellung flr den Modus "Kurs sperren” ist das automatische Einschalten des Propellers-deaktiviert.

Fernbedienung

Zum Andern des voreingestellten Autopilot-Modus in den Modus "Steuerkurs sperren” navigieren Sie zu
Ment > Einstellungen > Trollingmotor. Waihlen Sie Autopilot > Steuerkurs.

Mobil-App
Zum Andern des voreingestellten Autopilot-Modus in den Modus "Steuerkurs sperren” navigieren Sie zu

My devices > Trolling motor > Settings > Trolling motor (Meine Geriéte > Trollingmotor > Einstellungen >
Trollingmotor). Wihlen Sie Autopilot > Heading (Autopilot > Steuerkurs).
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