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Erste Schritte

Lesen Sie alle Produktwarnungen und sonstigen wichtigen Informationen der Anleitung "Wichtige Sicherheits-
und Produktinformationen", die dem Produkt beiliegt.

Lassen Sie den Motor nicht laufen, wenn sich der Propeller nicht im Wasser befindet. Wenn jemand mit dem
sich drehenden Propeller in Beriihrung kommt, kann es zu schweren Verletzungen kommen.

Verwenden Sie den Motor nicht an Orten, an denen Sie oder andere Personen im Wasser mit dem sich
drehenden Propeller in Beriihrung kommen kdnnten.

Sie sind fir den sicheren und umsichtigen Betrieb des Boots verantwortlich. Die Autopilotfunktionen des
Elektromotors bieten Ihnen eine Moglichkeit, den Betrieb des Boots zu erweitern. Dies befreit Sie nicht von

der Verantwortung, fir einen sicheren Betrieb des Boots zu sorgen. Vermeiden Sie riskante Mandver, und lassen
Sie die Motorsteuerungen niemals unbeaufsichtigt.

Machen Sie sich in ruhigem und ungeféhrlichem offenen Wasser mit den Autopilotfunktionen vertraut.

Lassen Sie beim Betrieb des Elektromotors in der Ndhe von Hindernissen im Wasser, z. B. Bdumen, flach
liegenden Felsen, Docks, Pfeilern und anderen Booten, Vorsicht walten.

Trennen Sie den Motor stets von der Batterie, bevor Sie den Propeller reinigen oder warten, um Verletzungen zu
vermeiden.

/\ ACHTUNG

Tragen Sie die Fernbedienung stets bei sich, wenn Sie den Elektromotor verwenden. Falls der Betrieb des
Elektromotors gedndert oder der Motor gestoppt werden muss, kénnen Sie auf der Fernbedienung die Taste &
driicken, auf das FuBpedal driicken oder an der Halterung die Taste () driicken, um den Propeller zu stoppen.
Seien Sie bei der Verwendung der Autopilotfunktionen auf abrupte Stopps und Richtungsanderungen sowie auf
eine abrupte Beschleunigung vorbereitet.

Seien Sie sich beim Einholen oder Herunterlassen des Motors bewusst, dass bei beweglichen Teilen das Risiko
des Einklemmens besteht und es dadurch zu Verletzungen kommen kann.

Achten Sie beim Einholen oder Herunterlassen des Motors darauf, dass Oberflachen in der Ndhe des Motors
glatt sein konnten. Wenn Sie beim Einholen oder Herunterlassen des Motors ausrutschen, kann dies zu
Verletzungen fiihren.
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Anpassen der Tiefe des Elektromotors
1 Holen Sie den Motor ein.
2 Losen Sie den Ring am Motorschaft.

3 Verschieben Sie den Ring, um die Tiefe des Elektromotors zu erhéhen oder zu verringern.
4 Ziehen Sie den Ring an.

5 Lassen Sie den Motor herunter, um die Tiefe zu iiberpriifen.

6 Wiederholen Sie diesen Vorgang bei Bedarf, um die richtige Tiefe einzustellen.

Herunterlassen des Motors aus der eingeholten Position
1 Halten Sie das Pedal gedriickt, um die Verriegelung zu l6sen ().

2 Schieben Sie den Motor heraus (2) und lassen Sie das Pedal los. Heben Sie den Motor dann langsam ®in
die heruntergelassene Position an.

3 Driicken Sie bei Bedarf den Schaft aus dem Weg, um den Motor in der heruntergelassenen Position
einzurasten.

HINWEIS
Der Mechanismus zum Anpassen der Tiefe ist so gefertigt, dass er auf den Steuermotor ausgerichtet
ist und sollte sich automatisch ausrichten, wenn Sie den Motor herunterlassen. Damit es nicht zu einer
unerwarteten Lenkleistung kommt, suchen Sie vor der Verwendung des Motors nach Blockierungen, die eine
ordnungsgemale Ausrichtung der Teile verhindern kénnten.
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Einholen des Motors aus der heruntergelassenen Position
1 Halten Sie das Pedal gedriickt, um die Verriegelung zu losen @.

HINWEIS: Der Motor steuert zum Einholen evtl. automatisch auf 90°. Die Seite fiir den eingeholten Propeller
kann im Einstellungsmend konfiguriert werden.

2 Kippen Sie den Schaft nach hinten ) und heben Sie den Motor dann langsam an, wihrend Sie den Schaft in
die horizontale Position kippen.

3 Schieben Sie den Motor in den Motorriegel, bis er in der eingeholten Position einrastet @

4 Wenn der Stabilisator installiert ist, rasten Sie den Motorschaft im Stabilisator ein.

Beim Transport mit dem Anhénger oder beim Einholen des Motors bei rauer See sollten Sie den Ring zum
Anpassen der Tiefe so nah wie méglich an das Steuermodul schieben, um die Stabilitat zu erhéhen.

Erste Schritte



Anzeige des Elektromotors
Auf der Anzeige des Elektromotors werden wichtige Informationen auf einen Blick angezeigt.

HINWEIS: Die Beleuchtung der Anzeige reagiert auf das Umgebungslicht und wird nachts automatisch
abgeblendet.

o

o

]
(=
1IN

Erste Schritte



0

Geschwindigkeit

Batteriestatus des
Elektromotors

&

Status des GPS-
Signals

~
&«

Motorstatus

O

Einschalttaste

<
Propellerstatus

4
a

Status der Steuer-
kurs-Fixierung

i

Status der Anker-
sperre

Statusanzeige

Zeigt die Geschwindigkeitsstufe des Motors an (Anpassen der Geschwindigkeit des
Motors, Seite 16).

Griin: Die Batteriespannung des Motors ist gut.

Gelb: Die Batteriespannung des Motors ist niedrig.

Rot: Die Batteriespannung des Motors ist sehr schwach.

Blinkt rot: Die Batteriespannung des Motors ist extrem schwach.

HINWEIS: Dies gilt nur, wenn der Motor an einen Bleiakku angeschlossen ist. Span-
nungspegel sind mit Lithium-Batterien evtl. nicht genau.

Griin: Das GPS-Signal des Motors ist gut.
Gelb: Das GPS-Signal des Motors ist schwach.
Rot: Der Motor hat kein GPS-Signal erfasst.

Grin: Der Motor funktioniert normal.

Rot (leuchtet): Die Software des Motors wird gestartet.

Rot (blinkt): Es liegt ein Systemfehler vor.

Blau: Der Motor befindet sich im Kopplungsmodus.

Gelb: Der Motor befindet sich im Wiederherstellungsmodus (fiir Software-Updates und
Wiederherstellungsverfahren).

Halten Sie die Taste gedriickt, um den Motor abzuschalten.

HINWEIS: StandardméBig schaltet sich der Elektromotor automatisch ein, wenn er mit
Strom versorgt wird. Sie missen nicht diese Taste driicken, um ihn einzuschalten. Dies
kann in den Einstellungen geandert werden (Elektromotoreinstellungen, Seite 24).

Der Elektromotor schaltet sich automatisch aus, wenn er sich zwei Stunden lang in der
eingeholten Position befindet.

Wenn sich der Propeller dreht, driicken Sie die Taste, um den Propeller zu stoppen.
Driicken Sie die Taste drei Mal, um den Kopplungsmodus zu aktivieren.

Leuchtet, wenn der Propeller aktiv ist (Ein- und Ausschalten des Propellers, Seite 15).

Leuchtet, wenn die Steuerkurs-Fixierung aktiv ist (Beibehalten des Steuerkurses,
Seite 17).

Leuchtet, wenn die Ankersperre aktiv ist (Halten der Position, Seite 18).
Driicken Sie die Taste, um die Ankersperre zu aktivieren.
Halten Sie die Taste gedriickt, um die Ankersperre zu deaktivieren.

Die £ LED zeigt den Motorstatus an

Grin

Normaler Betrieb

Leuchtet: Systemstart

Rot Blinkt: Systemfehler
Blau Kopplungsmodus
Gelb

Erste Schritte
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Kalibrieren des Elektromotors

Sie miissen den Kompass im Elektromotor kalibrieren, um die Autopilotfunktionen zu verwenden. Sie erzielen
die besten Ergebnisse, wenn Sie den Motor an einem Tag mit wenig oder keinem Wind auf ruhigem Wasser
kalibrieren. Sie konnen die Kalibrierung wiederholen, falls die Autopilotfunktionen nicht erwartungsgemaf
funktionieren.

1 Steuern Sie das Boot in einen offenen Bereich in ruhigem Wasser, und stoppen Sie.
Sie konnen erst mit der Kalibrierung beginnen, wenn sich das Boot nicht fortbewegt.

2 Stellen Sie sicher, dass der Elektromotor heruntergelassen ist (Herunterlassen des Motors aus der
eingeholten Position, Seite 2).

3 Wahlen Sie auf der Fernbedienung die Option == > Einstell. > Elektro-Bootsmotor > Kalibrieren > Kompass.

Auf dem Display wird eine Meldung angezeigt, wahrend der Elektromotor die Kalibrierung vorbereitet. Sie
sollten warten, bis Sie aufgefordert werden, zu beginnen.

4 Verwenden Sie ein FuBpedal, eine Fernbedienung oder einen Aulenbordmotor zum Steuern, wéahrend Sie den
Anweisungen auf dem Display folgen, um den Kompass zu kalibrieren.

Einrichten des Bugversatzes

Basierend auf dem Montagewinkel ist der Elektromotor evtl. nicht auf die Bootsmitte ausgerichtet. Sie erzielen
die besten Ergebnisse, wenn Sie den Bugversatz einrichten.

1 Passen Sie mit der Fernbedienung den Winkel des Elektromotors @) an, sodass er auf die Bootsmitte @)
ausgerichtet ist und gerade nach vorne zeigt.

2 Wahlen Sie auf der Fernbedienung die Option == > Einstell. > Elektro-Bootsmotor > Kalibrieren >
Bugversatz.

3 Driicken Sie  oder ), um den Bugversatz anzupassen.
Driicken Sie ~, um den Bugversatz einzurichten.
5 Wiederholen Sie diesen Vorgang bei Bedarf.

F
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Herstellen einer Verbindung mit einem Kartenplotter

Auf dem kompatiblen Garmin® Kartenplotter muss die aktuelle Softwareversion installiert sein, damit Sie den
Elektromotor verbinden kénnen.

Sie kdnnen den Elektromotor drahtlos mit einem kompatiblen Garmin Kartenplotter auf dem Boot verbinden.
Nachdem Sie eine Verbindung mit einem kompatiblen Kartenplotter hergestellt haben, konnen Sie den
Elektromotor nicht nur mit der Fernbedienung und dem Fullpedal bedienen, sondern auch Utber den
Kartenplotter.

1
2

Schalten Sie den Kartenplotter und den Elektromotor ein.
Vergewissern Sie sich, dass der Kartenplotter als Host fiir ein drahtloses Netzwerk dient.

HINWEIS: Wenn mehrere Kartenplotter installiert sind, handelt es sich nur bei einem der Kartenplotter
um den Host des drahtlosen Netzwerks. Weitere Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch des
Kartenplotters.

Wabhlen Sie auf dem Kartenplotter die Option Einstellungen > Kommunikation > Drahtlose Geréite > Garmin-
Elektro-Bootsmotor > Start.

Driicken Sie auf der Anzeige des Elektromotors drei Mal die Taste (') um den Kopplungsmodus zu aktivieren.

Das Symbol o auf dem Elektromotor leuchtet blau, wihrend der Motor nach einer Verbindung mit dem
Kartenplotter sucht. Wenn der Verbindungsaufbau erfolgreich war, leuchtet es griin.

Auf dem Kartenplotter wird eine Bestatigung angezeigt, wenn die Verbindung erfolgreich hergestellt wurde.

Nachdem erfolgreich eine Verbindung zwischen dem Kartenplotter und dem Elektromotor hergestellt wurde,
aktivieren Sie auf dem Kartenplotter die Elektromotorleiste, um den Motor zu bedienen.

Vollstandige Nutzungsanweisungen finden Sie in der aktuellen Version des Benutzerhandbuchs des
Kartenplotters.

Fernbedienung

Einlegen von Batterien

Die Fernbedienung wird mit zwei AA-Batterien betrieben (nicht im Lieferumfang enthalten). Die besten
Ergebnisse erzielen Sie mit Lithium-Batterien.

1

2

3

Fernbedienung

Drehen Sie den D-Ring gegen den Uhrzeigersinn, und ziehen Sie ihn nach oben, um die Abdeckung
abzunehmen.

Legen Sie zwei AA-Batterien ein, und achten Sie dabei auf die korrekte Ausrichtung der Pole.

Setzen Sie die Batterieabdeckung wieder auf, und drehen Sie den D-Ring im Uhrzeigersinn.



Anbringen der Trageschlaufe
1 Fiihren Sie die Schlaufe der Trageschlaufe () von der Riickseite der Fernbedienung durch den Schlitz.

2 Fihren Sie das andere Ende der Schlaufe @ durch die kleine Schlaufe, und ziehen Sie es fest.

3 Tragen Sie die Trageschlaufe bei Bedarf um den Hals oder das Handgelenk, um sie wahrend der Nutzung
festzuhalten.

Tasten der Fernbedienung

() ©
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Taste |Beschreibung

(‘D (b Halten Sie die Taste gedriickt, um die Fernbedienung ein- und auszuschalten.

Driicken Sie die Taste, um den Tempomaten bei der aktuellen Geschwindigkeit Giber Grund (SOG) zu
=® aktivieren und einzurichten (Beibehalten der Geschwindigkeit, Seite 16).

Driicken Sie die Taste, um den Tempomaten zu deaktivieren und zur manuellen Geschwindigkeits-

steuerung zuriickzukehren.

Wenn der Propeller eingeschaltet ist, driicken Sie die Taste, um ihn auf die maximale Drehzahl
einzustellen (Wechseln zur maximalen Drehzahl, Seite 16).
_-_.9 Wenn der Propeller ausgeschaltet ist, driicken Sie die Taste zweimal, um den Propeller zu aktivieren
- und ihn auf die maximale Drehzahl einzustellen.
Driicken Sie die Taste erneut, um zur vorherigen Geschwindigkeit und zum vorherigen Propellerzu-
stand zuriickzukehren.

Driicken Sie die Taste, um die manuelle Steuerung zu ibernehmen (Manuelles Steuern des Trolling
‘®’ Motors, Seite 17).
v Halten Sie die Taste gedriickt, um mit Gestensteuerungen zu steuern (Steuern mit Gestensteuerungen,
Seite 19).

4  Driicken Sie die Taste, um den Propeller ein- und auszuschalten (Ein- und Ausschalten des Propellers,
- Seite 15).

Driicken Sie die Taste, um im Meni zu navigieren (Navigieren des MenUs, Seite 11).

Wenn das Menii aufgerufen ist, driicken Sie ) um ein Mentelement auszuwahlen, und driicken Sie (

um ohne Speichern zur vorherigen Ansicht zuriickzukehren.

Wenn die Ankersperre aktiviert ist, driicken Sie die Taste, um die Position der Ankersperre in Schritten
Ay VOn15m (5 FuB) nach vorne, nach hinten, nach links oder nach rechts zu verschieben.

Wenn die Steuerkurs-Fixierung oder die manuelle Steuerung aktiviert ist, driicken Sie ( und ), um
Stufenwenden in 1-Grad-Schritten durchzufiihren, oder halten Sie die Taste gedriickt, um in 5-Grad-
Schritten zu steuern.

Driicken Sie 4 und ", um die Geschwindigkeit schrittweise zu andern, oder halten Sie die Taste
gedriickt, um die Geschwindigkeit bestandig zu andern.

Driicken Sie die Taste, um die Steuerkurs-Fixierung zu aktivieren (Festlegen und Beibehalten des
aktuellen Steuerkurses) (Beibehalten des Steuerkurses, Seite 17).

Driicken Sie die Taste, um die Steuerkurs-Fixierung zu deaktivieren, den Propeller zu stoppen und die
manuelle Steuerung wieder aufzunehmen.

Halten Sie die Taste gedriickt, um die Steuerkurs-Fixierung festzulegen, indem Sie mit der Fernbedie-
nung in eine bestimmte Richtung zeigen (Anpassen der Steuerkurs-Fixierung mit Gestensteuerungen,
Seite 19).

>

Driicken Sie die Taste, um die Ankersperre zu aktivieren. Bei der Ankersperre wird mithilfe des

Elektromotors die Position beibehalten (Halten der Position, Seite 18).

Wenn die Ankersperre aktiviert ist, driicken Sie die Taste, um die Ankersperre zu deaktivieren und zum
i vorherigen Steuerungsmodus zuriickzukehren.

Halten Sie die Taste gedrickt, um die Position der Ankersperre zu verschieben, indem Sie mit der

Fernbedienung in eine bestimmte Richtung zeigen (Anpassen der gehaltenen Position mit Gestens-

teuerungen, Seite 19).

Driicken Sie die Taste, um das Menti zu 6ffnen.
Driicken Sie die Taste, um das Menii zu verlassen.

Fernbedienu ng 9



Beschreibung

g Driicken Sie die Taste, um einen Wegpunkt zu markieren.

1 bis 4

Driicken Sie die Taste, um den Kurzbefehl fir den Garmin Kartenplotter zu 6ffnen, der dieser Taste
zugewiesen ist.!

Display der Fernbedienung

h‘

»

L2
0‘0

R

PROPELLER

SOG

4 Steuerk.-Fix.
A 138°M
PROP SOG (KM/H)

2 | 05

Zeigt den Betriebszustand des Elektromotors an.

Beispielsweise wird bei aktivierter manueller Steuerung die Option Manuell angezeigt und bei
aktivierter Steuerkurs-Fixierung die Option Steuerkurs-Fixierung sowie der festgelegte Punkt der
Steuerkurs-Fixierung in Grad.

Zeigt den Batteriestatus des Elektromotors an.

Grin: Die Batteriespannung des Motors ist gut.

Gelb: Die Batteriespannung des Motars ist niedrig.

Rot: Die Batteriespannung des Motors ist sehr schwach.

TIPP: Sie konnen die Darstellung des Batteriestatus des Elektromotors andern, damit ein numeri-

scher Wert anstelle eines Symbols angezeigt wird (Elektromotoreinstellungen, Seite 24).
Fr—

Zeigen Sie den Batteriestand der Fernbedienung an, indem Sie mmmm driicken.

Zeigt den Status des Propellers an.
Wenn das Propellersymbol angezeigt wird, ist der Propeller aktiv. Wenn das Propellersymbol
nicht angezeigt wird, ist der Propeller ausgeschaltet.

Zeigt die GPS-Signalstarke des Elektromotors an.

Zeigt die Geschwindigkeitsstufe des Propellers an (Anpassen der Geschwindigkeit des Motors,
Seite 16).

|
HINWEIS: Bei Verwendung des Tempomaten wird dieses Feld durch die Option @ ersetzt.

Zeigt die gemessene Geschwindigkeit tiber Grund (SOG) in den festgelegten Maleinheiten an.

1 Erfordert eine Verbindung mit einem kompatiblen Garmin Kartenplotter, Anweisungen finden Sie im Benutzerhandbuch des Kartenplotters.

10
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Navigieren des Meniis

Verwenden Sie das Menii und die Pfeiltasten, um im Menii auf der Fernbedienung zu navigieren.
Driicken Sie E, um das Meni zu 6ffnen.

» Driicken Sie - bzw. _a, um zwischen verschiedenen Meniielementen zu wechseln.

- Driicken Sie ), um ein Meniielement auszuwahlen.

« Driicken Sie €, um zuriick zu einem vorherigen Mentelement zu wechseln.

= Driicken Sie E, um das Menii zu verlassen, oder driicken Sie wiederholt 4, bis Sie zum Hauptmenii
zuriickgekehrt sind.

Kalibrieren der Fernbedienung

HINWEIS

Kalibrieren Sie den elektronischen Kompass im Freien. Erhhen Sie die Richtungsgenauigkeit, indem Sie sich
nicht in der Nahe von Gegenstanden aufhalten, die Magnetfelder beeinflussen, z. B. Autos, Gebaude oder
tberirdische Stromleitungen.

Sie miissen den Kompass in der Fernbedienung kalibrieren, um den Motor mittels Gesten zu bedienen. Wenn
die Gestensteuerungen nach der Kalibrierung nicht ordnungsgeman funktionieren, konnen Sie diesen Vorgang
so oft wie erforderlich wiederholen.

1 Wahlen SieE > Einstell. > Fernbedienung > Kalibrieren.
2 Wahlen Sie Start, und folgen Sie den Anweisungen auf dem Display.

Koppeln der Fernbedienung

Die Fernbedienung ist ab Werk mit dem Trolling Motor gekoppelt. Falls die Verbindung verloren ging, miissen
Sie jedoch evtl. eine erneute Kopplung durchfihren.

1 Schalten Sie den Trolling Motor ein.

2 Driicken Sie auf dem Anzeigefeld des Trolling Motors drei Mal die Taste ), umden Kopplungsmodus zu
aktivieren.

Das Symbol £ auf dem Anzeigefeld des Trolling Motors leuchtet blau, wahrend eine Verbindung gesucht
wird.

3 Die Fernbedienung muss sich in einer Entfernung von maximal 1 m (3 FuB3) zur Anzeige des Trolling Motors
befinden.

4 Schalten Sie die Fernbedienung ein.
5 Wahlen Sie auf der Fernbedienung die Option E > Einstell. > Fernbedienung > Koppeln > Start.

Das Symbol & auf dem Anzeigefeld des Trolling Motors leuchtet griin, wenn die Verbindung erfolgreich
hergestellt wurde.

Koppeln einer zusatzlichen Fernbedienung

HINWEIS: Es kénnen maximal zwei Fernbedienungen mit einem Elektromotor verwendet werden. Dies gilt
zusatzlich zum Fulipedal, zu Kartenplottern und zu einem Wearable.

1 Schalten Sie den Elektromotor ein.

2 Waihlen Sie auf der bereits gekoppelten Fernbedienung die Option == > Einstell. > Fernbedienung >
Zusitzliche Fernbedienung hinzufiigen.

Das Anzeigefeld des Elektromotors leuchtet blau, wenn es zum Koppeln bereit ist.

3 Die zusétzliche Fernbedienung muss sich in einer Entfernung von maximal 1 m (3 FuBB) zur Anzeige des
Elektromotors befinden.

4 Schalten Sie die zusétzliche Fernbedienung ein.
5 Wahlen Sie auf der zuséatzlichen Fernbedienung die Option = > Einstell. > Fernbedienung > Koppeln > Start.

Das Symbol < auf dem Anzeigefeld des Elektromotors leuchtet griin, wenn die Verbindung erfolgreich
hergestellt wurde. Auf der urspriinglichen Fernbedienung wird die Meldung Gerat gefunden angezeigt. Auf
der zusatzlichen Fernbedienung wird Verbunden angezeigt.

Fernbedienung 11



FuBpedal

HINWEIS: Das FulRpedal ist ein optionales Zubehor, das separat erhéltlich ist.
Sie kdnnen das FuBpedal verwenden, um den Elektromotor zu bedienen.

12 Fulpedal
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Halten Sie die Taste gedriickt, um den Propeller bei der festgelegten Geschwindigkeit
einzuschalten.
Lassen Sie die Taste los, um den Propeller auszuschalten.

Drehen Sie das Rad nach vorne, um die Propellergeschwindigkeit oder die Geschwin-
digkeit des Tempomaten zu erhdhen.

Drehen Sie das Rad nach hinten, um die Propellergeschwindigkeit oder die Geschwin-
digkeit des Tempomaten zu verringern.

HINWEIS: Das Geschwindigkeitsrad ist inaktiv, wenn die Ankersperre aktiviert ist.

Driicken Sie das Pedal mit den Zehen, um den Motor im Uhrzeigersinn zu drehen.

Driicken Sie das Pedal mit der Ferse, um den Motor entgegen dem Uhrzeigersinn zu
drehen.

HINWEIS: Wenn die Ankersperre oder die Steuerkurs-Fixierung aktiviert ist oder
Sie einer Route folgen, kippen Sie das Pedal oder driicken Sie eine Taste, um

die manuelle Steuerung mit der vorherigen Propellergeschwindigkeit wieder aufzu-
nehmen.

Zeigt den Status des FuBpedals an (Statusanzeige, Seite 15).

Driicken Sie die Taste, um den Propeller ein- und auszuschalten (Ein- und Ausschalten
des Propellers, Seite 15).

Driicken Sie die Taste, um den aktuellen Steuerkurs festzulegen und beizubehalten
(Beibehalten des Steuerkurses, Seite 17).

Driicken Sie die Taste, um die Steuerkurs-Fixierung zu deaktivieren, den Propeller zu
stoppen und die manuelle Steuerung wieder aufzunehmen.

TIPP: Sie konnen diese Funktion deaktivieren, indem Sie die Taste fiir die Steuerkurs-
Fixierung 6 Mal schnell nacheinander driicken.

Driicken Sie die Taste, um die Ankersperre zu aktivieren. Bei der Ankersperre wird
mithilfe des Elektromotors die Position beibehalten (Halten der Position, Seite 18).
Driicken Sie die Taste, um die Ankersperre zu deaktivieren und zum vorherigen Steu-
erungsmodus zuriickzukehren.
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Einlegen von Batterien

Das FuBpedal kann mit zwei AA-Alkali-, NiMH- oder Lithium-Batterien (nicht im Lieferumfang enthalten)
betrieben werden. Die besten Ergebnisse erzielen Sie mit Lithium-Batterien.

1

Heben Sie die Vorderseite des Pedals so weit wie mdglich an.

2 Driicken Sie die Seiten der Batterieabdeckung @ zusammen, und ziehen Sie sie nach oben, um sie zu

3
4

entfernen.

Legen Sie zwei AA-Batterien ein, und achten Sie dabei auf die korrekte Ausrichtung der Pole.

Setzen Sie die Batterieabdeckung tiber die Batterien, und driicken Sie sie nach unten, bis beide Seiten
einrasten.

Koppeln des FuBpedals

1
2

14

Schalten Sie den Elektromotor ein.
Driicken Sie auf dem Anzeigefeld des Elektromotors drei Mal (), um den Kopplungsmodus zu aktivieren.
Das Symbol o auf dem Anzeigefeld des Elektromotors leuchtet blau, wahrend eine Verbindung gesucht wird.

Das FulRpedal muss sich in einer Entfernung von maximal 1 m (3 FuR) zur Anzeige des Elektromotors
befinden.

Verbinden Sie das FuBpedal iiber das Netzkabel mit der Stromversorgung, oder legen Sie Batterien ein, um
es einzuschalten.

Halten Sie innerhalb von 30 Sekunden nach dem Einschalten des FuBpedals die Taste 3:, gedriickt, bis die
Status-LED am FuBpedal blau leuchtet.

Lassen Sie i los.

Die Status-LED am FuBpedal leuchtet blau, wahrend es nach einer Verbindung sucht. Wenn die Kopplung mit
dem Elektromotor erfolgreich war, schaltet sie sich aus.

Das Symbol 2 auf dem Anzeigefeld des Elektromotors leuchtet griin, wenn die Verbindung erfolgreich
hergestellt wurde.

FuRpedal



Statusanzeige
Die LED am FuBpedal zeigt den Status des FulBpedals an.

Leuchtet griin Das FuRpedal schaltet sich ein.

Das FuBpedal wird gekoppelt. Die LED schaltet sich aus, wenn es eine Verbindung
Leuchtet und blinkt blau  mit dem Elektromotor hergestellt hat oder das Zeitlimit der Kopplung erreicht
wurde, ohne dass eine Verbindung hergestellt wurde.

Blinkt griin, wenn eine Das FuBpedal ist mit dem Elektromotor verbunden und sendet einen Befehl fiir die
Taste gedrtickt wird Taste, die gedriickt wird.

Blinkt rot, wenn eine

Taste gedriickt wird Das FuBpedal ist nicht mit dem Elektromotor verbunden.

Die LED schaltet sich aus, wenn das Pedal mit dem Elektromotor verbunden ist und
keine Befehle sendet. Auf diese Weise wird die Batterie-Laufzeit verlangert.

Aus
Deaktivieren der Steuerkurs-Fixierung am FuBpedal

Sie konnen die Steuerkurs-Fixierung am FuBRBpedal deaktivieren, damit sie nicht versehentlich aktiviert wird.
1 Stellen Sie sicher, dass das FuRpedal mit Strom versorgt wird.

2 Driicken Sie am Fullpedal sechsmal schnell die Taste 2

Die Status-LED leuchtet 1 Sekunde lang rot, um anzuzeigen, dass die Steuerkurs-Fixierung am FuRpedal
deaktiviert ist.

TIPP: Driicken Sie sechsmal schnell die Taste : um den Steuerkurs wieder zu aktivieren. Die Status-LED
leuchtet 1 Sekunde lang griin, um anzuzeigen, dass die Steuerkurs-Fixierung am Fupedal aktiviert ist.

Bedienung

Sie kdnnen die Fernbedienung, das FuBpedal, einen kompatiblen Garmin Kartenplotter, ein kompatibles Garmin
Wearable, z. B. Garmin quatix” 7, oder eine Kombination dieser Gerate verwenden, um den Elektromotor zu
bedienen.

HINWEIS: Das FuBpedal ist ein optionales Zubehor, das separat erhaltlich ist.

Im Allgemeinen gelten die meisten Anweisungen fiir die Fernbedienung auch fiir einen verbundenen
Kartenplotter. Spezifische Anweisungen fiir Kartenplotter finden Sie im aktuellen Benutzerhandbuch des
Kartenplotters.

HINWEIS: Einige Funktionen, die bei Verwendung der Fernbedienung und des Kartenplotters verfiigbar sind,
stehen bei der ausschlieRlichen Verwendung des Fulpedals nicht zur Verfligung.

Ein- und Ausschalten des Propellers

Verwenden Sie den Motor nicht an Orten, an denen Sie oder andere Personen im Wasser mit dem sich
drehenden Propeller in Beriihrung kommen kénnten.

Lassen Sie den Motor nicht laufen, wenn sich der Propeller nicht im Wasser befindet. Wenn jemand mit dem
sich drehenden Propeller in Beriihrung kommt, kann es zu schweren Verletzungen kommen.

1 Lassen Sie den Elektromotor bei Bedarf herunter (Herunterlassen des Motors aus der eingeholten Position,
Seite 2).

HINWEIS: Der Propeller kann nicht eingeschaltet werden, wenn sich der Elektromotor in der eingeholten
Position befindet.

2 Driicken Sie auf der Fernbedienung oder dem FulRpedal die Taste <, umden Propeller einzuschalten.
3 Driicken Sie .‘, um den Propeller auszuschalten.
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Anpassen der Geschwindigkeit des Motors
Passen Sie die Geschwindigkeit des Trolling Motors iiber die Fernbedienung oder das FuBpedal an.

1 Driicken Sie bei Bedarf auf der Fernbedienung die Taste @, oder steuern Sie mit dem FuRpedal, um den
manuellen Modus zu aktivieren.

2 Wahlen Sie eine Option:

Driicken Sie auf der Fernbedienung die Taste .a bzw. <, um die Geschwindigkeit des Motors zu erhthen
bzw. zu verringern.

+ Drehen Sie auf dem FuBpedal das Geschwindigkeitsrad in die Ihnen entgegengesetzte Richtung bzw. in
Ihre Richtung, um die Geschwindigkeit des Motors zu erhthen bzw. zu verringern.

Das Feld PROPELLER auf der Fernbedienung und die Balken auf der Anzeige geben die
Propellergeschwindigkeit an (Anzeige des Elektromotors, Seite 4).

3 Schalten Sie bei Bedarf den Propeller ein (Ein- und Ausschalten des Propellers, Seite 15).
Die ausgewahlte Propellergeschwindigkeit wird beibehalten, wenn der Propeller ausgeschaltet wird oder wenn
Sie eine andere Funktion des Motors starten, z. B. die Geschwindigkeitsregelung oder die Ankersperre.
Wechseln zur maximalen Drehzahl
1 Driicken Sie auf der Fernbedienung zweimal die Taste E@.

Die Propellergeschwindigkeit des Elektromotors erhoht sich schnell auf die maximale Drehzahl.
2 Driicken Sie E@, um zur vorherigen Propellerdrehzahl zuriickzukehren.

TIPP: Beim Fahren mit maximaler Drehzahl konnen Sie auf der Fernbedienung die Taste ~ driicken, um die
Propellerdrehzahl langsam zu verringern.

Beibehalten der Geschwindigkeit

Zum Verwenden des Tempomaten miissen Sie zundchst den Trolling Motor kalibrieren (Kalibrieren des
Elektromotors, Seite 6).

Der Tempomat ist eine Autopilotfunktion, mit der eine bestimmte Geschwindigkeit tiber Grund eingestellt
und beibehalten wird. Dabei werden automatisch Anpassungen beziiglich Anderungen der Strémung und des
Windes vorgenommen.

HINWEIS: Sie kénnen den Tempomaten nur iiber die Fernbedienung aktivieren. Jedoch kénnen Sie die
Geschwindigkeit und die Richtung sowohl iiber die Fernbedienung als auch tber das FuRpedal steuern.

1 Driicken Sie auf der Fernbedienung die Taste (.

Der Tempomat wird bei der aktuellen Geschwindigkeit aktiviert.
2 Passen Sie die Geschwindigkeit Uiber die Fernbedienung oder das Fulpedal nach Bedarf an.
3 Passen Sie den Steuerkurs ber die Fernbedienung oder das FuBpedal nach Bedarf an.

TIPP: Sie konnen den Tempomaten verwenden, um wahrend der Verwendung der Steuerkurs-Fixierung
(Beibehalten des Steuerkurses, Seite 17) oder beim Folgen einer Route (Navigieren von Routen, Seite 21)
die Geschwindigkeit einzustellen.

Driicken Sie '®, um den Tempomaten zu deaktivieren und den Propeller auszuschalten.
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Steuerung

Manuelles Steuern des Trolling Motors

Der manuelle Modus ist der Standardbetriebsmodus des Trolling Motors. Im manuellen Modus kénnen Sie die
Richtung und Geschwindigkeit des Trolling Motors nach Bedarf anpassen.

HINWEIS: Der Trolling Motor befindet sich beim Einschalten standardmafig im manuellen Modus.
1 Wahlen Sie bei Bedarf auf der Fernbedienung die Taste ®.
2 Wahlen Sie eine Aktion:

« Driicken Sie auf der Fernbedienung die Taste { bzw. ), um zu steuern.

HINWEIS: Sie kdnnen auch Gestensteuerungen verwenden, um das Boot mit der Fernbedienung manuell
zu steuern (Steuern mit Gestensteuerungen, Seite 19).

Beim FuRpedal driicken Sie das Pedal mit den Zehen und der Ferse, um zu steuern.

Beibehalten des Steuerkurses

Zum Verwenden der Steuerkurs-Fixierung missen Sie zunéchst den Trolling Motor kalibrieren (Kalibrieren des
Elektromotors, Seite 6).

Bei der Steuerkurs-Fixierung handelt es sich um eine Autopilotfunktion, die den aktuellen Steuerkurs des
Boots einrichtet und beibehalt. Sie kdnnen das Verhalten der Steuerkurs-Fixierung einstellen, wenn der Drift
einbezogen wird (Andern des Verhaltens fiir die Steuerkurs-Fixierung, Seite 18).

1 Steuern Sie das Boot in die Richtung, in die Sie fahren méchten.
2 Wihlen Sie auf der Fernbedienung oder dem FuRpedal die Taste X.

HINWEIS: Passen Sie die Richtung der Steuerkurs-Fixierung an, indem Sie { bzw. ) driicken oder
Gestensteuerungen verwenden (Anpassen der Steuerkurs-Fixierung mit Gestensteuerungen, Seite 19).

Wenn Sie die Steuerkurs-Fixierung deaktivieren und zum manuellen Modus zuriickkehren méchten, wahlen Sie
* @ oder betstigen das FuRpedal.

Bedienung
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Andern des Verhaltens fiir die Steuerkurs-Fixierung

Sie konnen andern, wie mit der Steuerkurs-Fixierung der Steuerkurs des Boots beibehalten wird, wenn dieser
durch Wind oder Stromung beeinflusst wird.

1 Wahlen Sie auf der Fernbedienung die Option == > Einstell. > Elektro-Bootsmotor > Steuerkurs-Fixierung.
2 Wahlen Sie eine Option:

Wahlen Sie Bootsausrichtung, damit das Boot unabhangig vom Drift in dieselbe Richtung zeigen soll.

+ Wahlen Sie Gehe zu, damit das Boot unter Einbeziehung des Drifts in dieselbe Richtung zeigt.

Halten der Position

Zum Verwenden der Ankersperre miissen Sie zunachst den Trolling Motor kalibrieren (Kalibrieren des
Elektromotors, Seite 6).

Bei der Ankersperre handelt es sich um eine Autopilotfunktion, die das GPS verwendet, um mithilfe des Trolling
Motors die Position einzustellen und beizubehalten, wodurch sie wie ein physischer Anker agiert.

1 Steuern Sie das Boot an eine Position, an der Sie die Ankersperre setzen mochten.
2 Wahlen Sie auf der Fernbedienung oder dem FuRpedal die Taste E.

HINWEIS: Passen Sie die Position der Ankersperre um 1,5 m (5 FuB) an, indem Sie auf der Fernbedienung
eine Pfeiltaste driicken oder Gestensteuerungen verwenden (Anpassen der gehaltenen Position mit
Gestensteuerungen, Seite 19).

Deaktivieren Sie die Ankersperre, indem Sie erneut & driicken oder mit dem Fullpedal steuern.
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Gestensteuerungen

Sie kénnen mit der Fernbedienung in eine Richtung zeigen oder die Fernbedienung bewegen, um mit

dem Elektro-Bootsmotor zu interagieren. Sie miissen den Kompass im Elektro-Bootsmotor (Kalibrieren des
Elektromotors, Seite 6) und den Kompass in der Fernbedienung kalibrieren (Kalibrieren der Fernbedienung,
Seite 11), bevor Sie Gestensteuerungen verwenden.

Steuern mit Gestensteuerungen

Sie konnen den Motor steuern, indem Sie mit der Fernbedienung in eine bestimmte Richtung zeigen.

1 Schalten Sie bei Bedarf den Propeller ein (Ein- und Ausschalten des Propellers, Seite 15).

2 Halten Sie ® gedriickt.

3 Halten Sie ‘@ gedriickt, und zeigen Sie gleichzeitig mit der Fernbedienung nach links oder rechts, um nach
Backbord oder Steuerbord zu steuern.

4 Lassen Sie ‘® los, um nicht weiter zu steuern.

Anpassen der Steuerkurs-Fixierung mit Gestensteuerungen

Sie konnen die Fernbedienung bewegen, um die Steuerkurs-Fixierung anzupassen (Beibehalten des
Steuerkurses, Seite 17).

1 Schalten Sie bei Bedarf den Propeller ein (Ein- und Ausschalten des Propellers, Seite 15).

2 Halten Sie X gedriickt.

3 Zeigen Sie mit der Fernbedienung in die Richtung, in die Sie den Steuerkurs anpassen mochten.
4 Lassen Sie X los, um die Richtung des Steuerkurses einzustellen.

Anpassen der gehaltenen Position mit Gestensteuerungen

Bewegen Sie die Fernbedienung, um die Position wahrend der Verwendung der Ankersperre anzupassen (Halten
der Position, Seite 18).

1 Halten Sie i gedriickt.

2 Zeigen Sie mit der Fernbedienung in die Richtung, in die Sie die Position verschieben mochten.
Die Position wird um 1,5 m (5 FuB) in die Richtung verschoben, in die Sie zeigen.

3 Lassen Sie & los.

4 Wiederholen Sie dieses Verfahren, bis Sie sich in der gewiinschten Position befinden.

Wegpunkte
Wegpunkte werden zum Markieren von Positionen verwendet, damit Sie spater dorthin zuriickkehren kénnen.

Wenn Sie den Elektromotor mit einem Kartenplotter verbinden, werden die auf dem Kartenplotter gespeicherten
Wegpunkte mit den auf dem Elektromotor gespeicherten Wegpunkten synchronisiert. Wenn Wegpunkte auf
einem Kartenplotter hinzugefiigt, geléscht oder bearbeitet werden, wirkt sich dies automatisch entsprechend
auf die auf dem Elektromotor gespeicherten Wegpunkte aus. Wenn Wegpunkte auf dem Elektromotor
hinzugefiigt oder bearbeitet werden, wirkt sich dies entsprechend auf die auf dem Kartenplotter gespeicherten
Wegpunkte aus.

HINWEIS: Das Loschen von Wegpunkten, Wiederherstellen der Standardeinstellungen oder Léschen von
Benutzerdaten von der Fernbedienung wirkt sich nicht auf die Wegpunkte auf dem Kartenplotter aus.

Sie kdnnen bis zu 5.000 Wegpunkte speichern.

Erstellen von Wegpunkten

Sie konnen die aktuelle Position als Wegpunkt speichern.

1 Begeben Sie sich bei Bedarf an eine Position, die Sie als Wegpunkt speichern mdchten.
2 Dricken Sie auf der Fernbedienung die Taste g
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Navigieren zu einem Wegpunkt

1 Wibhlen Sie auf der Fernbedienung die Option === > Wegpunkte.
Es wird eine Liste der zehn am né&chsten gelegenen Wegpunkte angezeigt.

2 Wabhlen Sie einen Wegpunkt.

Wdhlen Sie Navigieren zu.

4 Schalten Sie den Propeller ein (Ein- und Ausschalten des Propellers, Seite 15).
Der Trolling Motor navigiert zur Wegpunktposition (Navigation, Seite 23).

w

Anzeigen von Wegpunktdetails
1 Wabhlen Sie auf der Fernbedienung die Option B Wegpunkte.
Es wird eine Liste der zehn am néchsten gelegenen Wegpunkte angezeigt.
2 Wahlen Sie einen Wegpunkt.
3 Wahlen Sie Lesen.

Bearbeiten von Wegpunktnamen
1 Wahlen Sie auf der Fernbedienung die Option P Wegpunkte.
Es wird eine Liste der zehn am néachsten gelegenen Wegpunkte angezeigt.
2 Wabhlen Sie einen Wegpunkt.
3 Wahlen Sie Bearbeiten.
4 Geben Sie einen neuen Namen fiir den Wegpunkt ein.

Laschen von Wegpunkten
1 Wahlen Sie auf der Fernbedienung die Option E > Wegpunkte.
Es wird eine Liste der zehn am nachsten gelegenen Wegpunkte angezeigt.
2 Wahlen Sie einen Wegpunkt.
3 Wahlen Sie Laschen.

Routen
Eine Route setzt sich aus einer Reihe von Positionen zusammen, die zum Ziel fiihren.
Wenn Sie den Trolling Motor mit einem Kartenplotter verbinden, werden die auf dem Kartenplotter

gespeicherten Routen mit den auf dem Trolling Motor gespeicherten Routen synchronisiert. Wenn Routen
auf einem Gerat geloscht oder bearbeitet werden, wirkt sich dies automatisch entsprechend auf die auf dem

anderen Geréat gespeicherten Routen aus. Routen kénnen nur auf dem Kartenplotter erstellt werden.
Sie kénnen bis zu 100 Routen speichern.
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