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Einleitung

Fir Ihren Kauf von sowie Ihr Vertrauen in ePropulsion Produkte und unser Unterneh
men bedanken wir uns herzlich. Wir haben uns zum Ziel gesetzt, umweltfreundliche,
sichere und zuverlassige elektrische Auf3enborder und Bootsantriebe herzustellen.
*3V [IMXIVI -RIJISVQEXMSRIR FIWYGLIR 7MI YRWIVI ;IFWMX

Uber diese Bedienungsanleitung

Vor der Verwendung des Produkts lesen Sie bitte sorgféltig diese Bedienungsanlek

tung (nachfolgend ,Handbuch* genannt), um eine ordnungsgemafe und sichere Be
dienung zu gewabhrleisten. Mit der Verwendung dieses Produkts erklart der Benutzer,
dieses Handbuch vollstandig gelesen und verstanden zu haben. Vor der Inbetriebnah
me lesen Sie hitte sorgfaltig dieses Handbuch und machen Sie sich mit den Funkti-
onen und Eigenschaften des elektrischen Auf3enborders vertraut. Den Aufl3enborder
niemals an Personen verleihen, die sich mit der Bedienung nicht auskennen. ePre
pulsion Ubernimmt keine Verantwortung fur Personen- und Sachschéden, die durch
Nichtbeachtung des Handbuchs entstehen.

Zur Verbesserung unserer Produkte behalten wir uns das Recht vor, Inhalte dieses
Handbuchs zu andern. Ebenfalls gehdren alle geistigen Eigentumsrechte, einschlief3
lich (jedoch nicht beschrankt auf) aller Urheberrechte, Patente, Markenzeichen und
Designs ausschlieRlich der Fa. ePropulsion.

Dieses Handbuch unterliegt unregelméRigen Anderungen. Fiir die aktuelle Version
FIWYGLIR 7MI FMXXI1 YvRW.éMdbdpulsiodvddnX. Falls Sie Abweichungen
zwischen Ihrem Produkt und den Beschreibungen dieses Handbuchs feststellen oder
Fragen zum Produkt oder Handbuch haben, besuchen Sie bitte unsere Websitenww.
epropulsion.com oder nehmen Sie Kontakt mit uns auf. Das alleinige Recht flr die E¥
klarung zum Inhalt dieses Handbuchs ist ePropulsion vorbehalten. Dieses Handbuch
ist in verschiedenen Sprachen vorhanden. Bei Abweichungen dient die englische Ver

sion als Orientierung.

Symbole
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A Wichtige Hinweise und Warnungen
\ L/

:' Nitzliche Informationen zum Gebrauch
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Produktkennzeichnung

Die Seriennummer des Produkts dient als Nachweis bei der Inanspruchnahme der
Garantie- und Reparaturservices. Die Position der Seriennummern der Aul3enbor
der-Modelle Navy 6.0 Evo und Navy 3.0 Evo entnehmen Sie der folgenden Abbildung.
Bitte notieren Sie diese Nummern und bewahren Sie sie auf. Das Typenschild darf auf
keinen Fall entfernt werden, da die Garantie des Produkts sonst erlischt.

O

EPROPUL SION

Electric Outboard Motor

= Model.
= Rated Power: 6KW

= Rated Voltage: 48V

= S/N:

= Date

FCC ID: 2AA72-PTRI618PA

€ Fe X

Abb. 0-1
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1 Produktibersicht

Der Navy 6.0 Evo ist ein elektrischer AuRenbordmotor mit einer Leistungsaufnahme

von 6 kW. Der elektrische AuRenbordmotor Navy 3.0 Evo hat eine Leistungsaufnahme
von 3 kW. Beide Gerate kdnnen sowohl mit der Evo Fernsteuerung als auch mit der
Evo Pinne angesteuert werden.

AL

1
-

@

Um diesen Auf3enborder zu bedienen, benétigen Sie eine Evo Pinne oder eine Evo
Fernsteuerung, die nicht im Lieferumfang des Navy Evo AufRenborders enthalten
sind. Von einem Vertragshandler der Fa. ePropulsion kdnnen Sie diese Geréate

erwerben.

1.1 Lieferumfang

Nach dem Offnen der Verpackung tberpriifen Sie bitte das Gerat auf mogliche Trans
portschaden. Bitte Uberpriifen Sie weiterhin die Vollstandigkeit des Lieferumfangs
anhand der folgenden Liste. Bei Transportschaden oder fehlenden Teilen nehmen Sie

bitte Kontakt mit Ihrem zustandigen Vertragshandler auf.

Bezeichnung Anzahl Beschreibung

AuRenborder 1 Stiick

NAVY 3.0 Evo NAVY 6.0 Evo
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Bezeichnung Anzahl Beschreibung

Propeller mit einer
kleineren Steigung

Propeller
(Standard-Zubehér = 2 Satz
des Navy 6.0 Evo)

l

Propeller mit einer
groReren Steigung

Schlussel 1 Satz E%

19-mm-Schliissel M6-Schlussel
Netzkabel Haupt- (omi il
P 1 stk 2 el
schalter o
Winkelstange 1 Satz | e
Trageband Pinne-
1 Stick

nachse

Handbuch, Garan
tiekarte, Qualitats-
MNMVXMYO0EX J3V HIR Warranty s Fixing Guide Quick Start
AuRRenborder und 1 Satz B
Einladungskarte

fur die Auf3enbor-
der-Community

AL/

=@~ Um diesen AuRenborder zu betreiben, benétigen Sie auch andere Zubehérteile
wie die Evo Steuerung, eine Batterie, ein Ladegerat und Verbindungskabel. Be
nutzer kdnnen bei Vertragshandlern der Fa. ePropulsion Original-Zubehotr erwer
ben, wie zum Beispiel Evo Fernsteuerungen, Evo Pinnen, E-Serie-Batterien sowie
Ladegerate und Verbindungskabel.

(o]
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Achten Sie darauf, dass der Propeller des Modells Navy 3.0 Evo bei der Lieferung

ab Werk bereits eingebaut ist. Im Lieferumfang des Navy 6.0 Evo sind zwei Pro
pellergréRen enthalten. Der eine Propeller hat eine grof3ere Steigung (schnell lau
JIRH (YVGLQIWWIV QQ 7GLEYJIPEFWXERH -RC
OPIMRIVI 7TXIMKYRK PERKWEQ PEYJIRH (YVGLQIW\
8,5 Inch.

Fir eine ordnungsgemafe Lagerung des AulR3enborders bewahren Sie bitte die
Original-Verpackung auf.
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1.2 Bauteile und Bezeichnungen

Halterungsachse

Gehause

Halterungsgriff
Einbauposition
Winkelstange

. Halterung
Verbindungskabel—i4,

Anschluss des

Trimmhebel

Einstellhebel

Netzkabels ) )
Verbindungsanschluss Ventilator
Klemmbhebel
Motorschaft e————
—
Motor Propeller Anode

Abb. 1-1 Navy 3.0 Evo

Halterungsachse

Halterungsgriff
Einbauposition
Winkelstange

R s  —

h A Halterung
Verbindungskabel Trimmhebel .
Anschluss des = Einstellhebel
Netzkabels 1 . )
Verbindungsanschluss Ventilator
Klemmbhebel
Motorschaft e—«——
— Anode
Motor Propeller Anode

Abb. 1-2 Navy 6.0 Evo
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1.3 Technische Daten

Navy 3.0 Evo-S/L Navy 6.0 Evo-S/L
Typ Elektrischer AuRenborder
Leistungsaufnahme 3 kw 6 kW
Nennspannung 48V
Eingangsspannungs-
g. gssp 9 39V-60VDC 39V-60VDC
bereich
Aquivalente An-
. . 6 PS 9,9PS
triebsleistung
Max. Gesamtleis-
51 % 57 %
tung
Nenndrehzahl (vor- ) )
] 2300 1/min 1500 1/min
warts)
Kompatible Steue- Evo Fernsteuerung / Evo Pinne / Evo seitliche Fernsteuerung
rungen / Evo Doppel-Fernsteuerung
Abmessungen (L x T 437 x 314 x 1049 (S) / 547 x 314 x 1087 (S) / 1212 (L)
x H) 1174 (L) (mm) (mm)
Schaftlange 634 mm (S) / 759 mm (L)
Nettogewicht 24,3 kg (S)/ 25,1 kg (L) 36 kg (S) / 36,8 kg (L)
Trimmwinkel 1ERYIPP MR 7GLVMXXIR g ¢ C
Tiltwinkel QERYIPP q
U, UHVIM 7GLEYJI
. . 'x/ U, U HVIM 7GLE
U, U A[IM 7GLEYJIPR
Propeller aus CFK
aus CFK . ..
u , U HVIM 7GLEYJI
Metall (optional)
Umgebungstempera-
tur bei Betrieb/Lage- xq' ¢ xq'
rung
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1.4 Wichtige Hinweise

Yor jeder Fahrt den Zustand des AuRenborders und den Batteriestand kontrollie
ren.
Rie angezeigten Distanzen und Geschwindigkeiten werden durch GPS bestimmt.
Bei schwachem oder durch &uRerliche Faktoren (Stromungen, Wind usw.) gestor
tem GPS-Empfang kénnen Abweichungen entstehen.
IR %Y..IRFSVHIV RMGLX ZSR SFIR FIHIGOIR YQ )MRY
zu vermeiden.
iMlachen Sie sich mit der Bedienung des AufRenborders vertraut, dazu gehdren
Starten, Lenken, Stoppen, Trimmwinkel-Einstellung und Neigung.
Ras Gerat darf nur von Erwachsenen bedient werden, die dieses Handbuch voll
stéandig gelesen und verstanden haben.
Kach den Angaben des Bootherstellers einen passenden Auf3enborder auswah
len. Uberbelastung des Bootes oder des AuRenborders vermeiden.
xVenn Personen wahrend der Fahrt Uber Bord fallen, den AuBRenborder sofort stop
pen.
Auf die Sicherheit der Batterie achten. Die Batterie darf nicht ins Wasser fallen
oder einen Kurzschluss haben.
Pie Bedienungsanweisungen und Sicherheitshinweise fur die Batterie beachten,
insbesondere Hinweise tiber Kurzschluss, Uberhitzung, Uberladung und Tiefent
ladung.
Der Propeller darf nicht im Leerlauf arbeiten.
Nach der Fahrt den AuBenborder aus dem Wasser nehmen.
Nach dem Betrieb im Salzwasser spulen Sie den AuR3enborder sofort mit Fri
schwasser ab.
Alle zwei Monate samtliche elektrische Kontakte mit Kontaktspray behandeln.
¥Venn das Boot von anderen Antriebsarten angetrieben wird, zum Beispiel durch
Segeln oder Paddeln, und eine Geschwindigkeit von Uiber 30 km/h erreicht, dann
darf der AuRenborder nicht im Wasser bleiben.
Venn eine Storung beim AuRenborder anliegt, wird eine Fehlermeldung auf dem
Display der Evo Steuerung angezeigt. Den Gashebel in die NULL-Position bringen
und den Hauptschalter ausschalten. Danach im Kapitel 5.8 ,Warnmeldungen*
nach den entsprechenden Beschreibungen und MaRnahmen suchen.
Eur die Sicherheit wahrend des Betriebs wird das System automatisch ausge-
schaltet, wenn der Motor bzw. der Antrieb Uberhitzt oder wenn die Batteriespan-
nung zu niedrig ist.
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Der Propeller und die Lenkung werden vom Benutzer selbst eingebaut. Fir an
dere Einbau- oder Ausbauarbeiten beauftragen Sie bitte lhren Vertragshandler.
Fur jegliche durch Nichtbeachtung dieses Handbuchs entstehende Schaden oder
Stérungen Ubernimmt ePropulsion keinerlei Verantwortung.

1.5 Konformitatserkléarung

Folgendes Produkt: Elektrischer AuRenborder
Modelle: Navy 6.0 Evo, Navy 6.0 Evo-L, Navy 6.0 Evo-S, Navy 6.0 Evo-C, Navy 3.0 Evo,
Navy 3.0 Evo-L, Navy 3.0 Evo-S, Navy 3.0 Evo-C

Firmenbezeichnung: Guangdong ePropulsion Technology Limited

Firmenanschrift: Room 201, Bldg. 17A, 4th Xinzhu Road, Songshan Lake District,
Dongguan City, Guangdong Province, China

entspricht den Bestimmungen der folgenden Richtlinien:

EMV-Richtlinie 2014/30/EU (Richtlinie tber die elektromagnetische Vertrag-

lichkeit)

Maschinenrichtlinie 2006/42/EU

RED-Richtlinie 2014/53/EU (Funkanlagen-Richtlinie)
' *IHIVEP 'SQQYRMGEXMSRW 'SQQMWWMSR 6IKYPEXM S
Dieses Gerat verursacht keine gefahrlichen Stérsignale und kann Stérsignale emp
fangen, ohne dass es zu Funktionsbeeintrachtigungen kommt.

Folgende Normen wurden angewandt:

)2 )2
)2 )2
)2 )2 %
)2 % )2
)2 )2 -73
)2
*'4EVX 'SVEYWWIXAYRKIR (MIWIW +IVzZX ZIVYWVWEGL

gnale und kann Stdrsignale empfangen, ohne dass Funktionsbeeintrachtigungen
auftreten.

IRXIVWGLVMIX
Shizheng Tao (CEO und Mitgriinder der Guangdong ePropulsion Technology Limi

ted).

68



I2 Vorbereitung der Batterie und des Propel -
ers

2.1 Auswahl der Batterie

Y

~,

‘: Wir empfehlen die LiFePO4-Batterien von ePropulsion.

Lithium-lonen-Batterien und Blei-Saure-Batterien kénnen auch als Stromquelle des
Navy Evo AulRenborders dienen. Aufgrund von hoher Energiedichte und Entladeleis
tung besitzen Lithium-lonen-Batterien bessere Eigenschaften als Blei-Saure-Batterien.
Die Batterien missen einen Dauerentladestrom von 125 A (bei Navy 6.0 Evo) und
62,5 A (bei Navy 3.0 Evo) gewahrleisten kdnnen, um einen Dauerbetrieb der Navy Evo
AuR3enborder mit voller Leistung sicherzustellen. Die Kapazitat der Batterie muss min-
destens 6000 Wh (bei Navy 6.0 Evo) bzw. 3000 Wh (bei Navy 3.0 Evo) erreichen, um
einen Dauerbetrieb von Uiber 1 Stunde zu erméglichen.

Der Nennwert des Dauerentladestroms héngt von dem Typ und der Anzahl der pa
rallel geschalteten Batterien ab. Bei den Blei-Saure-Batterien sind herkdmmliche
Blei-Saure-Batterien, AGM oder Gel-Batterien mdglich. Dagegen sind Start-Batterien
nicht zu empfehlen. Antriebsbatterien oder Tiefzyklus-Batterien sind empfehlenswert,
denn sie kénnen Uber einen langeren Zeitraum ausreichende Energie sicherstellen.
Zyklenfeste Bootsbatterien sind ebenfalls zulassig.

(MI §EXXIVMIPIMWXYRK FIWXMQQX HMI (EYIV YRH HMI 7
Batterie mit einer Nennspannung von 48 V kann in einer Stunde einen Dauerstrom von
125 A liefern. Die Nennleistung dieser Batterie betrdgt daher 125 Ah x 48 VV = 6000
Wh. Die Nennkapzitat der Batterie ist deshalb 125 Ah. Die maximale Leistung des
Navy 6.0 Evo betrdgt 6 kW. Das bedeutet, dass der Motor bei dieser Kapazitat einen
Dauerbetrieb von 1 Stunde mit voller Leistung gewéhrleisten kann. Deshalb sollen
Sie nach Ihrem Bedarf in Abhéngigkeit von Fahrtdauer und Strecke eine Batterie mit
passender Kapazitat aussuchen. Bitte achten Sie darauf, dass Fahrtdauer und Stecke
nicht nur von der Leistungsaufnahme des Auf3enborders, sondern auch von auf3eren
Faktoren und der Temperatur abhéngig sind. Dartiber hinaus spielen der Typ und die
Last des Bootes eine entscheidende Rolle.

Vier 12-V-Batterien kdnnen in Reihe geschaltet werden, um einen 48-V-Akku fur die
Stromversorgung des Navy Evo AulRenborders herzustellen. Die Kapazitat kann auch
durch parallel geschaltete Batterien vergrof3ert werden.
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A Bei der Verwendung von E-Serie-Batterien der Fa. ePropulsion ist ein einwand
freier Betrieb gewéhrleistet, wenn die Batterie richtig angeschlossen ist. Bei der
Verwendung von E-Serie-Batterien anderer Hersteller muss der Benutzer vor der
Erstinbetriebnahme Uber die Evo Fernsteuerung bzw. Evo Pinne die Batteriekon
“WKYVEXMSR QERYIPP HYVGLJ3LVIR YQ HIR &EXXIVMI
sen.

A FiUr die Reihen- oder Parallelschaltung missen baugleiche Batterien verwendet
werden. Das Modell, die Kapazitat, das Baujahr und der Hersteller muissen iden
tisch sein. Eine Nichtbeachtung fuhrt zu Batterieschaden.

2.2 Einbau des Propellers

Beim Navy 3.0 Evo ist der Propeller bei der Lieferung ab Werk bereits eingebaut.
Nachfolgend wird beschrieben, wie Sie einen bereits eingebauten Propeller ersetzen
und einen neuen Propeller einbauen.

e Schritt 1: @12-Unterlegscheibe montieren.

e Schritt 2: Stift in das Loch des Schaftes schieben.
Schritt 3: Propeller einbauen.
= Schritt 4: @12-Unterlegscheibe montieren.

Schritt 5: Mutter mit einem 19-mm-Steckschliis-
sel festziehen.

Schritt 6: Anode montieren.

l—‘ Schritt 7: @6-Unterlegscheibe montieren.

T Schritt 8: Mutter mit einem M6-Sechskantschliis-
sel festziehen.

Abb. 2-1

Fur Navy 6.0 Evo Au3enborder stehen zwei Propellertypen zur Verfligung. Benutzer
missen vor der Inbetriebnahme den Propeller selbst einbauen. Je nach Vorausset
zungen kann der Benutzer einen passenden Propeller auswéahlen. Fir schwere Boote
mit einem grof3en Antrieb eignen sich Propeller mit kleinerer Steigung. Im Gegensatz
dazu eignen sich Propeller mit einer groReren Steigung fir leichte und schnelle Boote.
Im Lieferumfang des Navy 6.0 Evo sind zwei Propeller mit jeweils einer kleineren Stet
gung und einer gréBeren Steigung enthalten. Der Propeller mit der kleineren Steigung
und grofRerem Durchmesser kann einen grof3eren Antrieb bei kleiner Geschwindigkeit
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erzeugen. Dadurch erzielt der Motor bei einer niedrigen Geschwindigkeit héhere Be
triebsleistung. Im Gegensatz dazu erzeugt ein Propeller mit einer gréf3eren Steigung
angemessenen Antrieb, der fiir eine schnelle Fahrt des Bootes wichtig ist. Bei einer
Bootsgeschwindigkeit von mehr als 15 km/h ist der Propeller mit gréRerer Steigung

besser geeignet, denn er hat nur eine begrenzte Leistung bei niedriger Geschwindig
keit.

=T =T

* Schritt 1: @16-Unterlegscheibe montieren.

——————eSchritt 2: Stift in das Loch des Schaftes schieben.

o Schritt 3: Propeller einbauen.
———e Schritt 4: @12-Unterlegscheibe montieren.

——————= Schritt 5: Mutter mit einem
19-mm-Steckschlissel festziehen.

= Schritt 6: Anode montieren.
/J L ” Schritt 7: @6-Unterlegscheibe mon-
' tieren.

T Schritt 8: Mutter mit einem
M6-Sechskantschlussel festziehen.

Abb. 2-2
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3 Einbau des Aul3enborders

Der AuRenborder muss auf der Linie in der Mitte des Bootes eingebaut werden. Bei

Booten mit asymmetrischen Formen konsultieren Sie bitte lhren Vertragshandler fir

die beste Einbauposition. Je nach Hohe des Heckspiegels einen AuRenborder mit der

passenden Schaftlange auswahlen. Die Oberkante des Propellers muss sich 100 bis
QQ YRXIV HIQ ;EWWIVWTMIKIP FI“4RHIR

3.1 Einbauposition

(MI YMRFEYL LI HIW %Y..IRFSVHIVW LEX IMRIR KVS.~IR )
igkeit. Bei einer zu hohen Einbauhthe kann Kavitation entstehen, was zur Geschwind
igkeitssenkung, Energieverschwendung und Propellerschaden fiihren kann. Bei einer

zu niedrigen Einbauhthe kénnen die Fahrgeschwindigkeit und die Betriebsleistung

HIW 1SXSVW HYVGL ;EWWIV[MHIVWXERH RIKEXMZ FIIMRY
Die ideale Einbauhdhe hangt vom Boot ab. Um diese Hohe zu bestimmen, empfehlen

wir, bei unterschiedlichen Einbauhdhen Testfahrten durchzufihren. Bei Fragen kén

nen Sie jederzeit Kontakt mit uns aufnehmen.

Heckspiegelh6he/Anwendungen Empfohlene Modelle
400 mm — 500 mm Navy 3.0 Evo-S / Navy 6.0 Evo-S
> 500 mm Navy 3.0 Evo-L / Navy 6.0 Evo-L

)
°

Oberkante des
Heckspiegels

IU

Heckspiegelhohe

Unterkante Boot

Abb. 3-1 Navy 6.0 Evo
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3.2 Einbau des AulRenborders

Variante 1
Den Klemmhebel der Haltung im Uhrzeigersinn drehen, um den AuBenborder auf dem

Spiegel zu befestigen.

Variante 2
Den AulRenborder mit zwei Schrauben im Rumpf einbauen. Abmessungen der Ein

baudffnungen siehe Abbildung unten.

Oberkante des Heckspiegels

10mm
e

N T

@

wwgT

Abb. 3-3

\ L/

:: Sicherstellen, dass die Halterung des Auf3enborders arretiert ist. Beim Ldsen des
Klemmhebels kann der AuRenborder ins Wasser fallen und dabei beschadigt
werden. Vor jedem Betrieb die Schrauben oder den Klemmhebel der Halterung
auf festen Sitz kontrollieren. Sie kénnen sich durch Vibration [6sen.

A\l

:: Es wird empfohlen, den AuBenborder zusatzlich mit einem Seil oder einer Kette

zu sichern. Das Seil an einem festen Anschlagpunkt im Boot befestigen.
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3.3 Einbau der Lenkung

_@_ Bohrungen anhand der Schablone an den richtigen Stellen herstellen. Die Evo
Fernsteuerung vor der Inbetriebnahme durch die Bohrungen befestigen.

Bei Verwendung der Evo Fernsteuerung ein Lenkrad bereitstellen (nicht im Lieferum

fang des Navy Evo AuRenborders oder der Evo Fernsteuerung enthalten) und an dem

richtigen Einbauort fir die Lenkung des Bootes befestigen.

— Schritt 2: Winkelstange mit zwei
ﬁM8—Schrauben befestigen

J Schritt 1: Die Lenkradachse in

Schritt 3: Die Lenkradachse ﬁ% s die Winkelstange schieben
mit dem Gewinde auf der Win-

kelstange befestigen

Abb. 3-4

3.4 Einbau der Evo Pinne

1. Die Pinnenachse gegen den Uhrzeigersinn drehen. Zusammen mit dem Deckel her
ausziehen




2. Die Evo Pinne in die vorgegebene Position des Motors einbauen.

Abb. 3-6

3. Die Pinnenachse bis zum Anschlag in die Offnung schieben und gegen den Uhrzei
gersinn festschrauben.

Abb. 3-7




4 Anschluss der Batterie

4.1 Anschluss einer 48-V-Batterie

Vor dem Anschluss der Batterie muss sichergestellt werden, dass der Hauptschalter
ausgeschaltet ist.

Pen Hauptschalter mit der Batterie verbinden.

Ras Netzkabel des Hauptschalters mit dem Netzkabel des AuRenborders

verbinden.

Abb. 4-1

A Kurzschluss der Batterie vermeiden.
A Unterbricht die Stromversorgung, wird der AuRenborder gestoppt.

A Kurzschluss zwischen dem Hauptschalter und anderen Stromquellen vermei-
den. Der Hauptschalter muss im Boot fest eingebaut werden. Die Rickwand des

Hauptschalters darf niemals entfernt werden.

\ L/

:: Vor dem Betrieb den Hauptschalter im Uhrzeigesinn drehen, um die Spannungs

versorgung der Batterie einzuschalten.
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\ L/

~/\’

Die Kapazitat kann auch durch mehrere parallel geschalteten Batterien vergré
Bert werden.

e
-~ Nach einem langen Einsatz kdnnen sich die Verbindungsschrauben des Haupt

schalters und Netzkabels l16sen. Lockere Verbindungsschrauben verursachen
Wackelkontakte. Zur Fehlerbehebung 6ffnen Sie die Rickwand des Schalters
und ziehen Sie die Schrauben wieder fest.

4.2 Anschluss der E-Serie-Batterien

Vor dem Anschluss der Batterie muss sichergestellt werden, dass der Hauptschalter
ausgeschaltet ist.
Batterien mit Verbindungs- und Uberbriickungskabeln parallel schalten.
Ren Hauptschalter mit der E-Serie-Batterie verbinden.
Ren Steckverbinder des Hauptschalter-Netzkabels mit dem Steckverbinder des
AuRenborder-Netzkabels verbinden.
Rie E-Serie-Batterie mit dem Verbindungskabel an den Navy Evo AulR3enborder
anschlieRen.

A Fur genauere Batterie-Daten werden Verbindungskabel fur Kommunika
tionszwecke empfohlen.

il
L

Fernsteuerung

Verschraubung

Batterie der E-Serie

|
b

s/ +/ .0503 s°fo6s Cl
Verbindungskabel

Batterie E-Serie

@ 2 @ ) )
4 Batterie der E-Serie

0503  $"/ 065 ]

Abb. 4-2
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A Kurzschluss der Batterie vermeiden.

A Wird das Verbindungs- oder das Netzkabel unterbrochen, wird der Au3enborder
sofort gestoppt.

A Kurzschluss zwischen dem Hauptschalter und anderen Stromquellen vermeid-
en. Der Hauptschalter muss im Boot fest eingebaut werden. Die Ruckwand des
Hauptschalters darf niemals entfernt werden.

A Um zwei oder mehrere E-Serie-Batterien parallel zu schalten, werden spezielle
Verbindungskabel fur die E-Serie bendtigt.

Vor dem Betrieb den Hauptschalter im Uhrzeigersinn drehen, um die Span
nungsversorgung der Batterie einzuschalten.

Die Kapazitat kann auch durch mehrere parallel geschaltete Batterien vergroRert
werden.

Nach einem langen Einsatz kénnen sich die Verbindungsschrauben des
Hauptschalters und Netzkabels I6sen. Lockere Verbindungsschrauben verursa-
chen Wackelkontakte. Zur Fehlerbehebung 6ffnen Sie die Riickwand des Schal

ters und ziehen Sie die Schrauben wieder fest.

4.3 Reihen-/Parallelschaltung der Batterien

Wie in Abbildung 4-3 dargestellt, vier 12-V-Batterien mit Verbindungskabeln in Reihe
schalten. Dadurch einen 48-V-Batteriesatz fur die Spannungsversorgung des Navy
)ZS %Y ..IRFSVHIVW LIVWXIPPIR (EW QMX FI"NIMGLRIX
schalters muss an den Pluspol der Batterie angeschlossen werden. Das zweite Kabel

mit dem Minuspol der Batterie verbinden.
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AuRenborder [

E‘ﬁ 48V
Verbindungskabel Verbindungskabel Verbindungskabel
Batterie Batterie Batterie

@s@:f

v v V V l v

© ® @ @ @ @ © ® ,
12V 12V Reihen

schaltung

Paral-
lelschaltung

Abb. 4-3

A Kurzschluss zwischen dem Hauptschalter und anderen Stromquellen vermei-

den. Der Hauptschalter muss im Boot fest eingebaut werden. Die Rickwand des
Hauptschalters darf niemals entfernt werden.

A Fir die Reihen- oder Parallelschaltung miissen baugleiche Batterien verwendet
werden. Das Modell, die Kapazitat, das Baujahr und der Hersteller miissen iden
tisch sein. Eine Nichtbeachtung fuhrt zu Batterieschaden.

A Die Polaritat darf niemals vertauscht werden. Bei der Reihen- oder Parallelschal
tung der Batterien besondere Vorsicht wahren. Nach der Arbeit die Schaltung
noch einmal gemaf Abbildung 4-3 kontrollieren.
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5 Evo Fernsteuerung / Evo Pinne

Die Evo Fernsteuerung / Evo Pinne dient zum Start/Stop des AufR3enborders, zur Ein
stellung der Fahrgeschwindigkeit und der Batterieparameter und zum Anzeigen der
Systemmeldungen. Die Stromversorgung der Evo Fernsteuerung kann Uber eine So
laranlage oder integrierte Lithium-lonen-Batterien erfolgen. Die Evo Pinne wird Uber
Verbindungskabel vom Motor mit Strom versorgt. Die Evo Fernsteuerung kann utber
ein Kabel oder kabellos mit dem Auf3enborder kommunizieren. Die Evo Pinne kann
nur Uber Kabel mit dem AufRenborder verbunden werden. Bei der Evo Fernsteuerung

wird auch ein Lenkrad bendtigt. Die Evo Pinne besitzt bereits die Lenkfunktion.

5.1 LCD-Display

GPS-Status e-

Rekuperationsanzeige

Anzeige kabellose Verbindung ¢—— l—o Warnung Ubertemperatur

—e Hinweis Reil3leinenschalter

/ﬁ —e Hinweis Sicherheitsarmband
Anzahl angemeldeter

o800
. d v 8_ Sicherheitsarmbander
i

@ Batteriestand/Spannung
Stérung Ventilator e——

Anzeige Batteriestand o t/

Anzeige zurlickgelegter e—— ® |st-Geschwindigkeit
Strecke oder Zeit
Iverbleibender Strecke oder

Zeit 3 8%_. Strecke/Zeit

RESET

Gashebel in die NULL-Posi ._.ri\ 8 r‘
tion (RESET) '-! ' ' AH

Schwachstromanzeige der e———

Fernbedienung

Abb. 5-1

—® Leistung
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Tasten

1
LEIN/AUS*

OK

LOK*

Funktionen

1. Im ausgeschalteten Zustand wird die Evo Fernsteuerung / Evo Pin
ne eingeschaltet, wenn die EIN/AUS-Taste gedriickt und kurz gehalten
wird.

2. Im eingeschalteten Zustand wird die Evo Fernsteuerung / Evo Pinne
ausgeschaltet, wenn die EIN/AUS-Taste gedriickt und kurz gehalten
wird.

3. Im eingeschaltetem Zustand kann die Hintergrundbeleuchtung des
Displays durch kurzes Dricken der EIN/AUS-Taste ein- bzw. ausge

schaltet werden.

1. Durch Driicken der JK* Taste im Setup-Menii kann die aktuelle
Einstellung gespeichert werden. Die néchste Option wird dann ange
wabhlt.

2. Durch langes Driicken der [JK* Taste im Setup-Menii wird die ak-
tuelle Einstellung gespeichert und anschlieBend zum Hauptmeni ge-
wechselt.

3. Wenn das Hauptmeni erscheint oder auf dem Display alle Zeichen
zu sehen sind, kann durch langes Driicken (5 Sekunden) der QK*
Taste zum Mend fur die Kopplung der Evo Fernsteuerung / Evo Pinne
gewechselt werden.

4. Durch Driicken der JK* Taste im Hauptmenii kann die Anzeige
zwischen ,Spannung V*“ und ,Batteriestand %" gewechselt werden.
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Tasten Funktionen
1. Im beliebigen Setup-Menu kénnen durch Driicken der \/* Taste
die Optionen fiir das Setup angezeigt werden.
2. Im eingeschalteten Zustand und beim Erscheinen des Hauptmenus
kann durch langes Driicken (10 Sekunden) der \/* Taste zum Menu
fur die Kalibrierung des Gashebels gewechselt werden.
3. Durch Driicken der /" Taste im Hauptmeni kdénnen die Anzeigen
v der Strecke oder Zeit zwischen Symbol s»|* (verbleibend) und =

Auswahl® 7 rijckgelegt) gewechselt werden.
Fudp. | owencer Fydp,
200~ "l @200e
=075 iS5
L5000 6000
Hauptmenii 1 Hauptmenti 2

1. Im eingeschalteten Zustand und beim Erscheinen des Hauptmenis

kann durch Driicken (kurz gedriickt halten) der M Taste zum Menii
HIV FIRYXMVHIY4ZRMIVXIR YMRWXIPPYRKIR KI[IGL

48 1

[ |
Lo

nann
oo

1IR3 HIV FIRYXAIVHI“ZRMIVXIR )MRWXIPP
M -Q 1IR3 HIV FIRYXAIVHIY4ZRMIVXIR )MRWXIPPYRI

.Meni“  (kurz gedriickt halten) der M Taste in das Setup-Menii fiir die Batte-
rie gewechselt werden.

nan
gy

MPH
A - - -

MLE
o] - - -

Setup-Menu flr die Batterie
3. Im beliebigen Menii kann durch Driicken der M Taste zum Haupt-

meni gewechselt werden.
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A Werden keine Anderungen zu den Parametern in diesem Menii vorgenommen,

so werden die angezeigten Werte als Voreinstellungen fur den Benutzer gespei

chert.
Beschreibung

Batte-

riestand

Anzeige

Batte-

48.0V riestand /

Spannung

GPS-Status
-@- Anzeige

Warnung

@ Ubertempe-

ratur

ReiRleinen

9 schalter

Status

ag8m  occ

schwindig-
keit

Funktionen
Batteriestandsanzeige (ungeféhr).
Schwarze Felder zeigen verbleibende Batteriela
dung.
Genaue Anzeige des aktuellen Batteriestands (%) /
Batteriespannung.
/ISR“ZZKYVEXMSRIR O RRIR MQ 14{R3 HI\
nierten Einstellungen vorgenommen werden.
&IMWTMIP
100%0 HMKMXEPI (EVWXIPPYRK HIW E
riestands.
480v Y%RAMIMKI HIV EOXYIPPIR &EXXIV
-@ OIYGLXIX RMGLX OIMR )QTJERK S
niert nicht.
'@ OIYGLXIX HEYIVLEJX +47 )QTJERK
@ OIYGLXIX RMGLX 8IQTIVEXYV MQ
@ &PMROIRH 8IQTIVEXYV PIMGLX |V
Leistungsaufnahme des Motors wird gesenkt.
0 OlYGLXIX HEYIVLEJX 8IQTIVEXYYV
enborder schaltet sich aus. Erst nach Erreichen
einer niedrigeren Temperatur kann der Au3en
border wieder eingeschaltet werden.
Q OIYGLXIX RMGLX 6IM...PIMRIRWGL
und System im Betrieb.
9 OlYGLXIX HEYIVLEJX 6IM..PIMRIR
angeschlossen.
Zeigt die Echtzeit-Fahrgeschwindigkeit des Bootes
an. Im ,Unit Setting“ Meni kann die gewlinschte Ein
heit (KM/H, MPH oder KNOTS) eingestellt werden.
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Beschreibung

808 i

-1

~8888"

—_

v

Storung
Ventilator

Anzeige
Strecke /
Zeit

Zurilickge-
legte Stre-
cke / ver-

bleibende
Strecke

Leistung
Gashebel

Anzeige
kabellose
Verbindung

Rekuperati-
onsanzeige

Verbin-
dungs-
anzeige
Sicherheits-
armband

Funktionen

# &PMROX :IRXMPEXSV LEX 7X VYR
des Ventilators durch Ihren Vertragshandler
Uberprufen lassen.

Anzeige der Echtzeit-Strecke / Zeit.

Im Meni ,Unit Setting” kann die gewiinschte Einheit,

MILE, KM (Kilometer) oder NM (Seemeile), einge

stellt werden. Die Zeit wird in Stunden angezeigt.

w»] ZIVFPIMFIRHI 7XVIGOI SHIV >IMX

| ~YV3GOKIPIKXI 7XVIGOI SHIV EFK

Im Menii ,,Unit Setting“ kann die gewlinschte Einheit,
MILE, KM (Kilometer) oder NM (Seemeile), einge
stellt werden. Die Zeit wird in Stunden angezeigt.
Zeigt die Echtzeit-Leistung des Gerats an.
Blinkendes Symbol bedeutet, dass der Gashebel in
die NULL-Position geschaltet werden soll.

Zeigt an, dass zwischen der Evo Fernsteuerung

und des AuB3enborders eine kabellose Verbindung
besteht.

@ O0IYGLXIX HEYIVLEJX 6IOYTIVEXM
P &PMROX (MI &EXXIVMI [MVH ZSQ |

OIYGLXIX HEYIVLEJX (EW 7MGLIVI
wurde erfolgreich mit der Evo Fernsteuerung /
Evo Pinne verbunden.

&PMROX 1MRHIWXIRW IMR 7MGLI\
nicht verbunden.
Die Zahl steht fur die Anzahl der mit der Evo
Fernsteuerung / Evo Pinne verbundenen Sicher
heitsarmbander.
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5.2 Laden

Die Evo Fernsteuerung besitzt eine integrierte Batterie als Stromversorgung. Beim
normalen Betrieb wird die Batterie automatisch geladen, entweder tUber Solarenergie
oder das Ladekabel.

5.2.1 Laden uber Solarenergie (empfohlen)

Beim Empfang ausreichender Sonnenstrahlung auf dem Solarpanel wird die integri
erte Lithium-Batterie automatisch geladen.

AL/

=®-= Um eine schnellere Ladung zu gewéahrleisten, sollte das Solarpanel ins Sonnenki

cht gestellt werden.

Solarmodul
(zur Sonne hin
ausgerichtet

Abb. 5-2

\

¥ Es wird empfohlen, tber das Solarpanel zu laden.

5.2.2 Laden Uber Ladekabel

Wenn die Evo Fernsteuerung Uber langere Zeit nicht genug Sonnenstrahlung bekom
mt, wird die Batterie weiter entladen. In diesem Fall erscheint auf dem Display der Evo
Fernsteuerung der Fehlercode E60 (Abb. 5-3). Diese Warnmeldung weist darauf hin,
dass die Evo Fernsteuerung geladen werden soll.




In diesem Fall kann das Laden durch ein Ladekabel beschleunigt werden.
Die Evo Fernsteuerung mit einem Verbindungskabel an das Kommunikationsmodul
/ den Antrieb des Auf3enborders anschlieRen. Die Verbindung zwischen der Batterie

und dem AufR3enborder aufrechterhalten und die Stromversorgung einschalten.

Abb. 5-4

A Bei einer Langzeitlagerung sollte die Evo Fernsteuerung einmal alle sechs Mona

te vollstandig aufgeladen werden, um eine Tiefentladung zu vermeiden.

A Kurzschluss zwischen dem Hauptschalter und anderen Stromquellen vermei-
den. Der Hauptschalter muss im Boot fest eingebaut werden. Die Rickwand des
Hauptschalters darf niemals entfernt werden.

Vor der Inbetriebnahme nach einer Langzeitlagerung laden Sie die Evo Fernsteu

erung zuerst vollstandig auf.

Wenn Sie die Evo Fernsteuerung wahrend des Ladens einschalten und damit
den AuRRenborder ansteuern, wird der AuRenborder sofort gestoppt, wenn die
Kabelverbindung zwischen dem Motor und der Evo Fernsteuerung unterbricht. In
diesem Fall muss der AuRenborder neu eingeschaltet werden.
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5.3 Leistungseinstellung

5.3.1 Leistung einstellen

Vor der Inbetriebnahme muss der Reif3leinenschalter auf die Evo Fernsteuerung
aufgelegt werden.
Die Evo Fernsteuerung dient zum Einstellen der Leistungsaufnahme des AufRenbor
ders. Nach dem ordnungsgemaéfen Anschluss der Batterie die Evo Fernsteuerung
einschalten und den AuRenborder starten. Den Gashebel anschlieBend langsam in
die Position ,Vorwarts* bewegen, um die Leistung dadurch zu erhéhen. Maximale

Vorwarts- und Rickwartsleistung siehe Tabelle unten.

/6--
TPSXESUT 3»DLXESUT

Evo Remote Control

NULL
Abb. 5-6
Modell Maximale Vorwartsleistung Maximale Rickwartsleistung
Navy 3.0 Evo 3 kw 3 kw
Navy 6.0 Evo 6 kW 6 kW

\\ //
'@' Vor dem Einschalten der Evo Fernsteuerung / Evo Pinne muss der Gashebel in

die NULL-Position gebracht werden.
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:@: Falls ,RESET" auf dem LCD-Display erscheint, muss der Gashebel in die

NULL-Position gebracht werden.

N1/

‘@: Wenn der Gashebel direkt von einer Vorwarts-Position in die Rlckwarts-Position

bewegt wird, wird der Auenborder zuerst fiir eine kiirzere Zeit gestoppt, bevor

er in die entgegengesetzte Richtung dreht.

5.3.2 Kalibrieren

Wenn der Fehlercode wie in der Abb. 5-7 auf dem Display erscheint, muss der Gashe

bel genau nach den unten beschriebenen Schritten kalibriert werden.

A Vor der Kalibrierung den zugehorigen Reil3leinenschalter auf die vorgesehene

Position legen. Andere magnetische Gegensténde dirfen nicht als Ersatz fiir den

ReiRleinenschalter verwendet werden.

mn
AWEARh'ﬁ'NE

Abb 5-7

Neukalibrierungsprozess LCD-Display-Anzeigen

7GLVMXX (V3G OIR W I10H3ekurdiEnaxd, S
bis ,CAL FO" angezeigt wird.

7GLVMXX &VMRKIR 7MI HIR +IWGL[MRH
maximale Vorwérts-Stellung und driicken Sie dann die
Taste , OK “. Es wird ,CALSE* angezeigt, wobei ,CAL*

blinkt.

7GLVMXX >MILIR 7MI HIR +IWGL[MRHM
mittlere (Leerlauf-)Position, wo Sie ein Klickgerdausch

héren werden, driicken Sie dann die Taste ,0JK *, ,CAL

bA" wird angezeigt und ,,CAL" blinkt.
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Neukalibrierungsprozess LCD-Display-Anzeigen

7GLVMXX &VMRKIR 7MI HIR +IWGL[MRHMKOIMXWVIKPIV

maximale Ruckwarts-Stellung und driicken Sie dann die
Taste , JK “. Es wird automatisch zur Hauptseite zuriick-

kehren.

5.4 Reil3leinenschalter einsetzen

Die ReiR8leine um lhr Handgelenk legen oder an Ihrer Schwimmweste befestigen.
Im Notfall kann der Motor durch Entfernen des Reil3leinenschalters gestoppt werden.
Vor dem erneuten Start des Motors muss der Rei3leinenschalter wieder auf die vorg

esehene Position angebracht werden.

Abb. 5-8

A Der Rei3leinenschalter erzeugt ein Magnetfeld. Zwischen Personen mit Her
zschrittmachern oder implantierten Defibrillatoren, magnetischen Karten bzw.
anderen magnetischen Gegenstanden und dem Schalter muss ein Sicherheitsab

stand von mindestens 50 cm eingehalten werden.

A (EW 1EKRIXJIPH HIW 6IM...PIMRIRWGLEPXIVW FIIMRYY

muss daher von ihnen ferngehalten werden.
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5.5 Sicherheitsarmband einsetzen

5.5.1 Registrierung des Sicherheitsarmbands mit der Evo
Fernsteuerung / Evo Pinne (Kopplung)

Die Taste \/ und ,OK* driicken und kurz gedrlckt halten. Auf dem Display er
scheinen das Symbol fiir das Sicherheitsarmband und die Buchstaben SE. Das zu

registrierende Sicherheitsarmband in die N&he bringen und einschalten. Wenn die
Buchstaben ,SUC*" auf dem Display von der Evo Fernsteuerung / Evo Pinne erschein
en, dann ist die Kopplung erfolgreich abgeschlossen. Durch kurzes Driicken der QK
“ Taste in diesem Menl kdnnen weitere Sicherheitsarmbander (max. 8) registriert
werden. Nach dem Abschluss kann durch Driicken der M Taste in das Hauptmenii
gewechselt werden.

(] [/

SE

(N
=
[}

Abb. 5-9
5.5.2 Mann-Uber-Bord-Schutz

Nach der erfolgreichen Registrierung der Sicherheitsarmbander in der Evo Steuerung
wird der AuRenborder sofort gestoppt, wenn ein Sicherheitsarmband ins Wasser
fallt und die Kommunikation mit der Evo Fernsteuerung dadurch unterbricht. Hierzu
muss die Evo Fernsteuerung im Betrieb sein. Das Display der Evo Steuerung féangt an
zu blinken und gibt einen warnenden Ton aus. Gleichzeitig blinkt das Symbol fur das
Armband und die darunter stehende Zahl (Anzahl der gemeldeten Armbéander) wird
reduziert. Nachdem der Gashebel in die NULL-Position gebracht wird, kann der Motor
wieder betrieben werden. Das Warnsignal aus der Evo Steuerung hért auf zu blinken,
aber das Display blinkt weiter. Falls Sie sicher sind, dass die Warnung zuriickgesetzt
werden soll, dann missen Sie die Evo Steuerung oder das Sicherheitsarmband, das

die Verbindung mit der Steuerung verloren hat, neu starten.

5.5.3 Not-Aus

Nach der erfolgreichen Registrierung der Sicherheitsarmbander in der Evo Steuerung
wird der AuRenborder sofort gestoppt, wenn die Bedientaste des Sicherheitsarm-
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bands kurz betétigt wird. Dabei muss die Evo Fernsteuerung im Betrieb sein. Das
Display der Evo Steuerung fangt an zu blinken und gibt einen warnenden Ton aus.
Gleichzeitig blinkt das Symbol fiir das Armband und die darunter stehende Zahl
(Anzahl der gemeldeten Armbander) wird reduziert. Nachdem der Gashebel in die
NULL-Position gebracht wird, kann der Motor wieder betrieben werden. Das Warn
signal aus der Evo Steuerung hort auf zu blinken, aber das Display blinkt weiter. Falls
Sie sicher sind, dass die Warnung zurtickgesetzt werden soll, dann mussen Sie die
Evo Steuerung neu starten oder nach 5 Sekunden das Sicherheitsarmband betéatigen,
damit es wieder in das Betriebsmodus wechselt.

Wenn ein Sicherheitsarmband die Verbindung verliert, oder nach einem Not-Aus,
wird die Stopp-Funktion der restlichen Armbé&nder vorerst deaktiviert, bis der
Normalzustand wiederhergestellt ist.

5.6 Registrierung der Evo Fernsteuerung im Aul3enbor -
der (Kopplung)

Vor der Inbetriebnahme muss die Evo Fernsteuerung im Aul3enborder registriert
werden. Fur die Registrierung gibt es zwei Moglichkeiten. Bitte eine der folgenden
Methode fur die Registrierung auswahlen und damit die Registrierung durchfihren.
Methode 1: kabellos

7GLVMXX (IR %Y ..IRFSVHIV YRH HMI )ZS *IVRWX-1YIV
steuerung in die Nahe (ndher als 0,5 Meter) des Kommunikationsmoduls / Antriebs

des AufRenborders bringen.

7GLVMXX (YVGL PER @Wl'asté%\@ et RvdiAernseuerung einschalten.
7GLVMXX TMGLIVWXIPPIR HEWW HEW 7]QFSP J3V OEFII
7GLVMXX (YVGL PERRKWTdste® @uOdeR Evbl Meridsteuerung in das
ISTTPYRKWQIR?® [IGLWIPR %FF -Q /ISTTPYRKWQIRS3

Buchstaben A d d“und A ™ und einen Ruckwartszahler 50

nr
ul

Add

060

Abb. 5-10
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7GLVMXX 2IX"WGLEPXIV IMRWGLEPXIR YRH EF[EVXIR |

mit der Evo Fernsteuerung automatisch abgeschlossen ist.
7GLVMXX 2EGL HIQ :SVKERK IVWGLIMRX JSPKIRHIW EY

unten)

e
UL

Add

Abb. 5-11

Falls die Kopplung nicht innerhalb von 60 Sekunden abgeschlossen wird, wieder

holen Sie die Schritte ab 3.

.FUIPEF >CFS 7TFSCJOEVOHTLBCFEM

7GLVMXX (IR %Y..IRFSVHIV YRH HMI )ZS *IVRWXIYIVYR
7GLVMXX IMX IMRIQ :IVFMRHYRKWOEFIP HIR %Y ..IRF¢
verbinden.

7GLVMXX (IR %Y..IRFSVHIV YRH HMI )ZS *IVRWXIY-IVYR
det automatisch statt. Wenn das Hauptmeni erscheint, ist die Kopplung erfolgreich

abgeschlossen.

\\I//

'@' Auch wenn eine kabellose Verbindung bereits besteht, wechselt das Gerat in den

Kabelmodus, wenn ein Verbindungskabel angeschlossen wird.

Beim Wechsel auf eine neue Steuerung oder einen neuen AufRenborder bleibt die
ursprungliche Kommunikation nicht bestehen. Eine Stdrung der Verbindung wird
angezeigt. Auf dem Display der Evo Fernsteuerung wird das Hauptmeni wie
unten im Bild dargestellt. In diesem Fall muss die Kopplung erneut durchgefihrt

werden.

V- 4 @f;i@Q

UBBB

« 888 i
- 588 &
-'8888:

Abb. 5-12
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Falls die Evo Fernsteuerung oder der AuRenborder nicht ausgetauscht wurden
YRH HEW ,EYTXQIR3 XVSX~HIQ [MI SFIR HEVKIWXIPPX
1) ob die Evo Fernsteuerung nah genug am AufRenborder ist.

2) ob alle Gerate richtig eingeschaltet sind.

Falls das Display der Evo Fernsteuerung nach den Prifungen das Hauptmeni

immer noch wie oben (Abb. 5-12) anzeigt, dann ist der Aul3enborder defekt und

er muss repariert werden.
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5.7 Rekuperation

Bei Navy Evo AuRenbordern kann der Propeller von der Wasserstromung angetrieben

werden. Dadurch wird die Batterie aufgeladen (Nur bei Batterien der Fa. ePropulsion).

Wenn die folgenden Voraussetzungen erfillt sind, wird der Rekuperationsmodus ak -
tiviert.
1. Die Rekuperation ist bei den Einstellungen der Evo Steuerungen aktiviert (Stan
dardeinstellung).

(MI )ZS 7XIYIVYRK FI“%4RHIX WMGL MR HIV 2900 4SWMXN
3. Der Batteriestand (ePropulsion Batterie) liegt unter 90 %.
4. Wenn das Boot mit einer Fahrgeschwindigkeit von mehr als 6 km/h 4 Sekunden ge
fahren ist, startet die Rekuperation.
5. Rekuperation ist nur mit ePropulsion Batterien moglich.
6. Bei der Verwendung von E-Serie-Batterien miissen Verbindungskabel angeschlos

sen werden.

Wenn eine der folgenden Situationen vorkommt, stoppt die Rekuperation:
1. Die Rekuperation ist bei den Einstellungen der Evo Steuerungen deaktiviert.
(M1 )ZsS 7XIYIVYRK FI%RHIX WMGL RMGLX MR HIV 290C
Ruckwarts-Fahrt).
3. Das Boot bewegt sich nicht oder die Fahrgeschwindigkeit ist zu hoch (Bei Navy 3.0
Evo mehr als 40 km/h oder bei Navy 6.0 Evo mehr als 45 km/h).
4. Der Batteriestand liegt tiber 90 %.

Bei Fremdbatterien ist die Rekuperation nicht moglich.

Einstellung der Rekuperation

Bei einer bestehenden Verbindung zwischen der Evo Steuerung und dem Antrieb se
wie im eingeschalteten Zustand sowohl der Evo Fernsteuerung als auch des Motors
kann durch gleichzeitiges Driicken der Tasten M \/ und ,0K" in die Einstellun-
gen der Rekuperation gewechselt werden. AnschlieBend kann der Status der Rekupe

ration durch Driicken der [JK* Taste geandert werden. ,En* steht fiir ,Aktiviert*. ,Dis*
steht fur ,Deaktiviert".
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Abb. 5-13

5.8 Warnmeldungen

Bei fehlerhaftem Betrieb oder Stérungen des AuRenborders erscheinen Fehlercodes

auf dem Display als Warnmeldungen. Gleichzeitig gibt die Evo Fernsteuerung einen
anhaltenden Piepton aus. Die nachfolgende Tabelle hilft Ihnen, MaRnahmen fiir die
*ILPIVFILIFYRK Y “%4ZRHIR %FFMPHYRK HMIRX RYV EP
und Maflinahmen zur Fehlerbehebung entnehmen Sie der nachfolgenden Tabelle.

(]
AWEARNLI'NG

Abb. 5-14

Codes Ursachen MaRnahmen

Batteriespannung liegt auBer- | ) )
o . Die Batterie nach den Betriebsvorgaben
EO1 halb des zulassigen Betriebs-
. wechseln.
bereichs

Der Propeller wurde blockiert
und der Strom des Antriebs Siehe MalRnahmen zu E10.

ist zu hoch
E02

B ) Den Hauptschalter ausschalten und 10
Stoérungen des Antriebs durch .
. Sekunden warten. Den Schalter wieder
Uberstrom verursacht .

einschalten.
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Codes

EO06

E10

E1l1l

E12

E22

E30

ES6

E6O

Ursachen

Batteriespannung zu gering

Der Propeller ist blockiert und
der Motor wurde dadurch
gestoppt

Ubertemperatur des Motors

Ubertemperatur der Platine

Interne MCU-Verbindung ge
stort

Der Positionsgeber des
Gashebels ist fehlerhaft. Der
Hebel muss neu kalibriert
werden

Die Verbindung zwischen Mo-
tor und Batterie ist fehlerhaft

Batteriestand der Evo Fern

steuerung reicht nicht aus

Mafnahmen

Auch wenn diese Warnmeldung nicht mehr
erscheint, ist die Leistung des Aul3enbor-
ders womdglich zu niedrig. Die Batterie
muss dringend geladen werden.

Den Hauptschalter ausschalten. Den
Propeller von Fremdkorpern befreien. Den
Propeller mit der Hand drehen. Falls er sich
frei bewegen lasst, kann der Au3enborder
wieder eingeschaltet werden.

Den AulRenborder ausschalten und ab
warten, bis die Temperatur wieder in den
Normalbereich sinkt.

Den AulRenborder ausschalten und ab
warten, bis die Temperatur wieder in den
Normalbereich sinkt.

Neustart durchfiihren und priifen, ob der
Fehler weiter besteht.

Falls ja, kontaktieren Sie bitte lhren zustan-

digen ePropulsion Vertragshandler.

Die Vorgehensweise der Kalibrierung ent
nehmen Sie bitte dem Kapitel 5.3.2 ,Kalr
brieren®.

Uberpriifen, ob das Verbindungskabel
zwischen dem Motor und der ePropulsion
Batterie richtig angeschlossen ist. Falls ja,

Neustart durchfihren.
Mit einem Verbindungskabel die Evo Fern

steuerung mit dem Auf3enborder verbinden.
Siehe hierzu das Kapitel 5.2.2 ,Laden uber
Ladekabel“.
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Codes Ursachen Mafnahmen

) Die Batterie mit dem AuRRenborder verbin
Die Stromversorgung des

Anzei- ) den. Danach den Hauptschalter einschal
AufRRenborders ist fehlerhaft

ge ten.

aller Siehe Kapitel 5.6 ,Registrierung der Evo

Zei- ) o Fernsteuerung im AufRenborder”. Die Evo
Nicht registriert .

chen Fernsteuerung erneut im Auf3enborder

registrieren.

A Falls der Fehler weiterhin besteht, kontaktieren Sie bitte Ihren zustéandigen ePro
pulsion Vertragshandler.
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.RQ¢IJXUDWLRQ

%HQXW]HUGH¢QLHUWH (LQVWHOOXC

Bevor Sie lhren Navy Evo Aul3enborder in Betrieb nehmen, sollten Sie die benutzerde
Y“RMIVXIR YMRWXIPPYRKIR [MI REGLJSPKIRH FIWGLVMIFI
7GLVMXX -Q IMRKIWGLEPXIXIR IN\Vaste BaH2 Bakai@lén| BRm7 M |

AY HIR FIRYXAIVHIWRMIVXIR )MRWXIPPYRKIR Y KIPERKI]
kann nach seinen Vorlieben die Anzeigeoptionen auswahlen.

nnn
oy
P

] - - - CE

Abb. 6-1

7GLVMXX -Q 1IR3 HIV FIRYXAIVHIJMRMIVXIR YMRWXI
zustellende Option blinkend dargestellt. Durch Driicken der ,/\" Taste kdnnen Sie

HMI ERHIVIR 3 TXMSRIR HMIWIV YMRWXIPPYRK WILIR &IM
bedeutet es, dass Sie an dieser Stelle andere Optionen auswéhlen kénnen. Durch
Driicken der ,/\" Taste wird die Anzeige von ,V* auf ,%" gewechselt. D. h. anstatt der
Spannung wird der Batteriestand angezeigt.

7GLVMXX (Y VG L QK<Tagd Rirddi&/ agsgewahlte Option abgespeichert.

Die néchste Einstellung wird automatisch angewahilt.

7GLVMXX 2EGLHIQ EPPI YMRWXIPPYRKIR ZSVKIRSQQIF

Driicken der (K" Taste die Einstellungen speichern und zum Hauptmeni zuriickkeh
ren.
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DWWHULHNRQ¢IXUDWLROQ

Eine genaue Batteriekonfiguration tragt zur genauen Anzeige des Entladezustands

der Batterie bei. Bei der Verwendung von E-Serie-Batterien der Fa. ePropulsion wer

HIR HMI /ISR“ZKYVEXMSRIR EYXSQEXMWGL ZSR HIV 7XIY]I
Batterien mit Kabel an die Steuerung angeschlossen wurden. Bei der Verwendung von
E-Serie-Batterien anderer Hersteller sollte der Benutzer vor der Erstinbetriebnahme
3FIV HMI )ZS *IVRWXIYIVYRK FA[ )ZS 4MRRI HMI &EXXIVI
fuhren, um den Batteriestand genauer anzeigen zu lassen.

A Beim erstmaligen Wechsel auf eine Batterie mit abweichenden Kapazitaten /
7TTERRYRKIR QYWW HMIWI OSR¥%“KYVMIVX [IVHIR -FIZS
border angeschlossen werden kann.

&EXXIVMIOSR¥%“©KYVEXMSR LCD-Display

7GLVMXX J,EYTXWGLEPXIV IMRWGLEPMM= =R FMW
Evo Fernsteuerung / Evo Pinne gestartet ist. 480 .
Die Taste M" und ,(JK" gleichzeitig driicken und kurz P b

gedrlickt halten, um in das Setup-MenU der Batterie zu
[IGLWIPR ;IRR HIV &EXXIVMIX]T-FPMR(

guration gestartet werden.

AAannQ | HMI /SR?
U

7GLVMXX (IR 8]T HIV ZIV[IRHIXIR &EX ML IMBRWXIPPII
Mit der ,0K* Taste kann zwischen Pb, Li und LFE ge L| 8 } '
wahlt werden. L !
A4F &PIM 7z2YVI &EXXIVMI

OM OMXLMYQ -SRIR &EXXIVMI
0*) OMXLMYQ -SRIR )MWIR 4LSWTLEX &cn~wn

ca

c2
co
<CD

>
!

7GLVMXX (YVGL £VTasteldenidinge-S
stellten Batterietyp speichern und zur Einstellung der

Batterie-Nennspannung zuriickwechseln.

~
—

Die Optionen zur Spannung héangen vom Batterietyp ab.
Durch Driicken der [JK* Taste kbnnen Sie sich die Opti
onen ansehen und einen Nennspannungswert auswah D 8 5 E'A"

len, der fur die verwendete Batterie am besten passt.

99



&EXXIVMIOSR¥%“©KYVEXMSR LCD-Display

7GLVMXX  (YVGLWA* Tas@ ldRe EiristeliBng
speichern und zur Einstellung der Batteriekapazitét
wechseln.

Durch Driicken der (JK* Taste kénnen Sie die Batterie
kapazitat fir die verwendete Batterie einstellen. Von
links nach rechts alle vier Ziffern einstellen. Nach jeder

Ziffer wird durch Driicken der \/ Taste zur nachsten "l "i |_! .
Ziffer gewechselt. -

Die Einheit fir Kapazitat ist ,Ah“. Normalerweise wird S

die Batteriekapazitat mit ,Wh" aufgefihrt. Mit der fol -

genden Formel wird die Kapazitat in ,Ah* umgerechnet. 8 B B 8 M

Kapazitat in Ah

Kapazitat in Wh =

Nennspannung in V
>YQ &IMWTMIP &IM IMRIV ;L-OMXLMYQ -SRIR &EXXI

rie mit einer Nennspannung von 48,1 V ergibt sich die
Kapazitat von 62,37 Ah. Daher wird 62 Ah eingestellt.

g8
, - Ha AT
7GLVMXX  (YVGLMVFBOWR te EinS

& nn

WXIPPYRK KIWTIMGLIVX YRH HMI &EXX|“UUU™ wyvvEXM

- nn
ug ow

L nnnn

abgeschlossen. Das Display wechselt zum Hauptmend.

ooy

A Fir Navy Evo AuBBenborder werden Blei-Saure-Batterien und Lithium-lonen-Bat
terien empfohlen. Der Einsatz anderer Batterien kann den einwandfreien Betrieb
des Navy Evo AuRRenborders nicht gewahrleisten.

A>Y HIR NI[IMPMKIR &EXXIVMIX]TIR “RHIR 7MI MR HI\
fur die Einstellungen des Batterietyps und der Spannung.
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Batterietyp Parameter Nennspannung
43,2V 44,4V 456V 46,8V 48,1V 49,4V 50,4V 51,8V

Lithium-lonen-Batterie
53,2V

Blei-Saure-Batterie 440V 46,0V 48,0V 50,0V 52,0V 54,0V

Lithium-lonen-Eisen-Phos
. 44,8V 48,0V 51,2V
phat-Batterie

A Beim Wechsel auf eine Batterie eines anderen Typs muss die neue Batterie kon
“KYVMIVX [IVHIR
Bei der Verwendung von E-Serie-Batterien anderer Hersteller muss der Benutzer
vor der Erstinbetriebnahme Uber die Evo Fernsteuerung bzw. Evo Pinne die Bat
XIVMIOSRY“ZKYVEXMSR QERYIPP HYVGLJ3LVIR YQ HIR

zu lassen.
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7 Kontrolle vor dem Betrieb

1. Sicherstellen, dass der Propeller ordnungsgemaR am Auf3enborder angebracht und
befestigt ist.

2. Sicherstellen, dass der Au3enborder ordnungsgemafi am Boot angebracht und be
festigt ist.

3. Vor dem Einschalten der Stromversorgung sicherstellen, dass der Gashebel und
das Lenkrad an ihren richtigen Positionen eingebaut sind.

4. Sicherstellen, dass sich der Gashebel problemlos bedienen Iasst.

5. Vor dem Anschluss der Batterie sicherstellen, dass die Leitungen keine Wackelkor
takte oder Beschadigungen aufweisen.

6. Sicherstellen, dass die Ein- und Ausschaltfunktionen des Hauptschalters einwand
frei funktionieren. Nach der Kontrolle den Hauptschalter wieder ausschalten.

7. Sicherstellen, dass die Batterie ausreichend geladen ist.

8. Sicherstellen, dass die Batterie der Evo Fernsteuerung bei einer kabellosen Verbin

dung ausreichend geladen ist.

A (IR %Y..IRFSVHIV IVWX WXEVXIR [IRR WMGL HIV 4VS"
drehende Propeller kdnnen Verletzungen verursachen.

A Falls Leitungen oder Kabel mit Wasser in Kontakt gekommen sind, miissen sie
vor der Verwendung getrocknet werden.
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8. Aullenborder starten

samtliche Kontrollen durchfiihren.

Ren Reilleinenschalter von der Evo Steuerung abnehmen.

Ren Gashebel in die NULL-Position zuriickbringen.

Rie Batterie an den Auf3enborder anschlieRen.

R2en AuRenborder mit einem passenden Winkel befestigen.

Ren Hauptschalter einschalten. Bei E-Serie-Batterien die Stromversorgung durch
Dricken der EIN/AUS-Taste der Batterie einschalten.

Die Evo Steuerung durch Driicken der (_) Taste einschalten. Auf dem Display
wird das Hauptmenu angezeigt.

#KJ HMI FIRYXMIVHIY4ARMIVXIR )MRWXIPPYRKIR YRH &E
Rie Reil3leine des Sicherheitsschalters um das Handgelenk legen oder an der

Schwimmweste befestigen. Danach den Reil3leinenschalter an die richtige Positi-
on der Evo Fernsteuerung / Evo Pinne legen.

Den Aul3enborder starten, indem der Gashebel langsam betétigt wird.
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9 Aul3enborder stoppen

Im Normalfall sollte der AuRenborder wie unten beschrieben ausgeschaltet werden.
Pen Gashebel in die NULL-Position bringen.
Warten bis der AuRenborder stillsteht. Den Reil3leinenschalter von der Evo Steue
rung entfernen.

Rie (_) Taste driicken, bis sich die Evo Steuerung ausgeschaltet hat.
Ren Hauptschalter ausschalten. Bei E-Serie-Batterien die Stromversorgung durch
Driicken der EIN/AUS-Taste der Batterie ausschalten.

Ren AuBBenborder aus dem Wasser heben bzw. vom Boot ausbauen.

A Bei langerer Nichtbenutzung den Auf3enborder aus dem Wasser heben, um ihn
vor Korrosion zu schiitzen. Dariiber hinaus wird die Anbringung einer Beschich
tung auf den AufRenborder fur zuséatzlichen Korrosionsschutz empfohlen.

A Wenn eine der folgenden Situationen vorkommt, wird der Au3enborder gestoppt.
IV +EWLIFIP FIZ4RHIX WMGL MR HIV 2900 4SWMXMSHF

1V 6IM...PIMRIRWGLEPXIV FI“RHIX WMGL RMGLX ER
Rer Hauptschalter ist ausgeschaltet.

Rie Verbindung zwischen der Evo Steuerung und dem AulRenborder ist unter
brochen.

Rie Verbindung zwischen der Batterie und dem Auf3enborder ist unterbro-
chen.

Rie Steuerung hat eine Storung (Der Motor ist blockiert oder eine Batterieun
terspannung wurde erkannt.).
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10 Trimmwinkel-Einstellung

A Der Trimmwinkel darf nur bei Stillstand des Auf3enborders eingestellt werden.

YW WMRH J2RJ )MRWXIPPYRKIR Q KPMGL q g -9
WIRHIR 8VMQQ[MROIP J3V HIR %Y ..IRFSVHIV IMRWXIPPIF
Flachwasser oder einer AuRerbetriebnahme den Trimmwinkel auf 60° einstellen. Beim
Normalbetrieb den Trimmwinkel so auswahlen, dass sich der Motorschaft wahrend

HIW &IXVMIFW MR IMRIV WIROVIGLXIR 4SWMXMSR FI¥%RHI
Winkeleinstellung vom Bootstyp, den Fahr- und Wetterbedingungen abhangig ist.

Entriegelungs- Tk
knopf ) @)

e ?‘ A
Einstellhebel ]
(Trimmhebel)

Abb. 10-1

Riickseite

)PDILMBQQFO

A Die Evo Pinne demontieren, bevor der maximale Trimmwinkel flr den AuRenbor

der eingestellt wird.

A Die Pinne dient nicht zum Neigen oder Anheben des AuRenborders, da sie nicht
fur das Gewicht des AulRenborders ausgelegt ist. Nichtbeachtung kann zu Un
fallen fihren. Zum Neigen oder Anheben des AuRenborders verwenden Sie bitte
den Griff an der Halterung.

Den Trimmhebel nach oben ziehen, den AuRenborderschaft gleichzeitig anheben, um

den Winkel zu vergréBern. Danach den Trimmhebel wieder loslassen, um den einge

stellten Winkel zu verriegeln.

J)FSVOUFSLMBQQFO
Beim maximalen Trimmwinkel von 60° den Entriegelungsknopf herunterdriicken. Nun

kann der Motorschaft leicht bis auf ca. 80° angehoben werden. AnschlieRend den

Schaft wieder nach unten schwenken, bis er in die Position 0° zurlickkehrt.
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Es wird empfohlen, durch mehrmalige Versuche den idealen Trimmwinkel fir

HEW &SSX Y “#RHIR ;ZLVIRH IMRIW :IVWYGLW WSPPX

sam erhoht werden. Auf ungewdhnliches Fahrverhalten des Bootes achten. Ggf.

den AufRenborder stoppen und den Trimmwinkel anpassen.

A Den Motorschaft vorsichtig neigen.

A Mit dem Trimmhebel kann der Trimmwinkel des Motorschafts nur vergréRert

werden, zum Beispiel von 0° auf 60°. Falls Sie den Winkel verkleinern mdchten,

AYQ &IMWTMIP ZSR q EYJ q KILIR 7M1l [MI JSPKX ZS)\

Zuerst vergroBern Sie den Winkel auf den Maximalwert 60°.
Anschlieend driicken Sie den Entriegelungsknopf und stellen den Motorschaft

auf die Position 0° zuriick.
Zum Schluss ziehen Sie den Trimmhebel nach oben und heben den Motorschaft

an, bis die Position 5° erreicht ist.
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11 Bodenschutzmodus

Wenn ein mit AuRBenborder ausgestattetes Boot im Flachwasser fahrt, kénnen kriti-

sche Unterwasser-Bedingungen dazu fiihren, dass der Propeller auf den Bodengrund

WX ..X SHIV WMGL ;EWWIVTZER”AIR YQ MLR [MGOIPR [E
AuRenborders beeintrachtigen und den AuRenborder beschadigen kénnte. Bevor eine

Fahrt mit unvorhersehbaren Unterwasser-Bedingungen gestartet wird, kénnen Sie

den Bodenschutzmodus am Auf3enborder aktivieren, um ihn und die Bedienperson zu
schitzen. Bei aktiviertem Bodenschutzmodus hebt sich der AuRenborder nach einem
Zusammenstol3 in die Fahrtrichtung hoch, um weitere Schaden zu minimieren.
7GLVMXX 1MX HIV PMROIR ,ERH HIR +VMJJ ER HIV- ,EP.
hen, dass sich der Einstellhebel ganz ausziehen lasst.

7GLVMXX 1IMX HIV VIGLXIR ,ERH HIR YMRWXIPPLIF4P KI
der ganz einschieben, um den Bodenschutzmodus zu deaktivieren.

Abb. 11-1
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12 Verbindungskabel durch den Faltenbalg
fuhren

Um die Leitungen zu schiitzen und eine bessere Optik zu erzielen, empfehlen wir bei
der Verwendung des 5 Meter langen Verbindungskabel, das Kabel wie unten beschrie

ben durch einen Faltenbalg zu verlegen.

7GLVMXX (Ml ,EPXIVYRKWEGLWI HMI *VSRXZIVOPIMHY
Schelle abschrauben und das Kabel durch den Faltenbalg fuhren. Es wird empfohlen,
zuerst eine hohle Leitung durch den Faltenbalg zu fihren, weil sich das Verbindungs

kabel darin leichter durchziehen lasst.

Abb. 12-1
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